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Gelismis Motorlu E-Flo® DC Pompalar icin Kullanici Arabirimi.
Yalnizca profesyonel kullanima yoneliktir.

Bu kilavuzdaki, saglanan ADCM kilavuzundaki ve E-Flo DC
klli?/uzlarmdaki tim uyarilari ve talimatlari okuyun. Bu talimatlari
saklayin.
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lgili Kilavuzlar

Modeller

Kilavuz No. Aciklama

3A2526 Talimatlar-Parga Kilavuzu, E-Flo DC Motor

3A2096 Talimatlar-Parga Kilavuzu, E-Flo DC 4 Bilyali Pistonlu Pompalar

332013 Talimatlar-Parca Kilavuzu, Gelismis Ekran Kontrol Moduli (ADCM) igin

3A0539 Talimatlar-Parga Kilavuzu, 4 Bilyali Alt Pompalar

334359 Talimatlar-Parga Kilavuzu, E-Flo DC 2000, 3000 ve 4000 Sirkilasyon Pompalari
3A4030 Talimatlar, Akilli Boya Mutfagi

Modeller

Parca No. Seri Aciklama
24P821 B Yalnizca ekran
24P822 B Tek fazl
24X599 B Tek fazli (yalnizca EM0014 ve EM0024 motor modelleri ile kullanim igin)
17V232 B Ug fazlh
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Kontrol Modlilii

Kontrol Modulu

Kontrol Modill, kullanicilarin ayar ve isletim ile ilgili secimleri girebilecegdi ve bilgileri gériintlleyebilecedi arabirimi

saglar.

Ekran aydinlatmasi, ekran aktivitesi olmadiginda bile yanik kalacak sekilde fabrika ayarlidir. Parlaklik ve aydinlatma
zamanlayicisini ayarlamak igin bkz. Ayar Ekrani 19, page 21. Ayarlar geri yiklemek i¢in herhangi bir tusa basin.

Sayisal verileri girmek, ayar ekranlarina girmek, bir ekranda dolasmak, ekranlari kaydirmak ve ayar degerlerini

se¢cmek icin tuslar kullanilir.

Kurulum

Kontrol Modiiliinii Yikleme

Motorun giicuini kapatin ve kilitleyin.

2. Yalnizca tek fazli modeller icin olmak Uzere,

kopriu konektoriini (5) motorun iki Gst terminalinin

Ustiine vida (5a) kullanarak takin. Ug fazli
modellerde képri konektori bulunmaz.

NOT: En fazla 8 motoru bir arada baglamak
icin kontrol modulinin kendinden givenli (IS)

tertibat olarak referans alindigi E-Flo DC Motor

Kilavuzundaki (3A2526) Ek A'ya bakin.

NOT: Farkli ¢oklu Unite topolojisi ile ilgili bilgi igin

Ek C'ye bakin.

Figure 1 Kontrol Modulinu Yukleme (Tek Fazl
Model Gosterilmistir)

Braket kitini (6a-6f) ve tutucu ile bagi (11, 12)
gOsterildigi gibi monte edin.

Braketin alt kismindaki tirnaklarin moduldeki
yuvalara gegtiginden ve braketin Ustiindeki agzin
modull sabitge yerinde tuttugundan emin olarak
moduill (1) brakete (6a) takin.

Bagi (12) gdsterildigi gibi gerilim azaltici olarak
kullanarak aksesuar kablosunu (C) baglayin.
Bkz. Kablo Baglantisi, page 5.

Motorun gliclni yeniden verin.

ti20137b
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Kurulum

Kablo Baglantisi

Tablo 1'den bir aksesuar kablosu (C) siparis edin. Kabloyu kontrol moduli alt kismindaki Port 3’e baglayin (bkz.
Sekil 2). Diger ucunu motordaki gl¢ terminaline (PT) baglayin (bkz. Sekil 3). Diger kablolari Tablo 2'de belirtildigi
sekilde baglayin.

Table 1 CAN Kablolari ] \
Kablo Parga | Agiklama . NN “
No. ,, QL.
16P911 Kendinden emniyetli CAN kablosu, l &) ) !

disi x disi, 3 ft (1 m) W : = ‘ ] 5
16P912 Kendinden emniyetli CAN kablosu, )
disi x disi, 25 ft (8 m) rrasse

Table 2 ADCM Kablo Baglantilari

ADCM Port Konektoriin Amaci
Numarasi

1 Fiber Optik RX - Fiber Optik
Doénustlrict Moduld'ne

2 Fiber Optik TX - Fiber Optik
Donusturict Moduld'ne

Guc ve CAN iletisimi

+ Baslatma/Durdurma girisi (pim
2)

* Dolum pompasi ¢ikisi (pim 3)

+ Kiiglk indikleme anahtari
girisi (pim 4)

+ Karistirici durdurma girisi (pim
4)

» Tank yuksek ¢ikisi (pim 4)

» Tank disuk ¢ikisi (pim 4)

* Yardimci ¢ikis (pim 4)

5 Fiber Optik RX - bir sonraki
ADCM'ye

Fiber Optik TX - sonraki ADCM'ye Figure 3 Motor Gug Terminali
Basing transdiseri 1
GBR kontrolu 4-20 mA ¢ikis

1209112

Ol |N|O®

Birincil Tank Seviyesi izleyici

10 Basing transduseri 2

334300M 5



Calistirma

Calistirma

Modiul Ekranlari

Kontrol Modulinde iki ekran grubu bulunur:
Calistirma ve Ayar. Ayrintili bilgi igin

bkz. Calistirma Ekranlari, page 9 ve
Ayar Ekranlari, page 12. Calistirma ekranlari

ile Ayar ekranlari arasinda gegis yapmak icin .

simgesine basin.

Calistirma ve Ayar ekranlarinda gérintilenen
bilgiler Modbus Kayitlarina karsilik gelir. Bkz.
Ek A - Modbus Degisken Haritasi.

NOT: Ekran, yiik gerekliliklerine gore otomatik olarak
kararir.

Moddl Tuslar

Sekil 4'te kontrol moduli ekrani ve tuslarinin

bir gériinimi verilmektedir. Tablo 2'de,

kontrol modulindeki lastik tuslarin fonksiyonu
aciklanmaktadir. Ekranlar arasinda ilerlerken,
genel iletisimi basitlestirmek amaciyla ¢gogu
bilginin sézclkler yerine simgelerle ifade edildigini
goreceksiniz. Galistirma Ekranlari, page 9 ve
Ayar Ekranlari, page 12 bélimlerinde yer alan

ayrintili ekran agiklamalari her simgenin anlamini
aciklamaktadir. Iki menu tusu, fonksiyonlari
digmenin hemen solundaki ekran igerigiyle iliskili
olan lastik digmelerdir.

Meni tusu digmelerinin zarar gérmemesi i¢in
digmelere tikenmez kalem, plastik kart veya
tirnak gibi keskin cisimlerle basmayin.

P o
00.0 timn

000 =
0000 Litmir

ti19866b
Figure 4 Kontrol Moduli Tus Takimi ve Ekrani
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Table 3 Modiil Tuslan

Calistirma

Lastik Tuslar

Menu Tuslan

&

Gecis: Calistirma ekranlari ile Ayar
ekranlari arasinda gegis yapar.

Ekrana Girme: Diizenlenebilecek verileri vurgular. Ayrica,

Yukari/Asagi oklarinin islevini degistirerek, ekranlar arasinda
degil de ekrandaki veri alanlari arasinda ilerlemelerini saglar.

iptal/Hata Sififama: Alarm nedeni giderildikten
sonra alarmi temizler. Temizlenecek
alarm olmadiginda bu tus aktif pompanin
profilini Durdur olarak ayarlar. Ayrica,

girilen verileri iptal etmek ve orijinal verilere
geri dénmek igin de kullanilir.

NOT: Pompa durdurma fonksiyonu Ayar Ekrani
16’da devre disi birakilabilir.

i

Ekrandan Cikis: Veri diizenlemesinden gikis.

Yukari/Asag1 Oklar: Ekranlar veya bir
ekrandaki alanlar arasinda hareket eder
veya dizenlenebilecek bir alandaki sayisal
degerleri artirir veya azaltir.

o

Giris: Diizenlenecek alani etkinlestirmek veya bir menutdeki
vurgulanan sec¢imi kabul etmek igin basin.

= ]
@
Menii tuslan: Ekrana gore degisir. Sagdaki
Menu Tuslar sitununa bakin.

-

Sag: Sayi alanlarini diizenlerken saga ilerler. Tim basamaklar
dogru oldugunda girisi kabul etmek i¢in yeniden basin.

FEELH
Sifilama: Toplayiciy! sifirlar.

®
Profil Etkinlestirme: Bu menii tusu varsayilan olarak devre
disidir ve yalnizca Ayar Ekrani 23, page 23 alaninda Profil

Kilitteme kutusu isaretlenmisse Ayar Ekranlari 1-4’te gérindar.
Az 6nce diizenlenen profili etkinlestirmek igin basin.

Q

Arama: Tanimlama amaciyla aktif pompanin yanip
sénmesi icin Calistirma Ekrani 1'de basin.

®

Onay: Bir yazilim glincellemesinin sonuglandigini
onaylamak i¢in basin.
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Calistirma

Ekranda Gezinme ve Diizenleme
Ekranlarda gezinme, bilgi girme ve se¢im yapma
hakkinda talimatlar i¢in bu bélime bakin.

Tim Ekranlar

» Ekranlar arasinda ilerlemek i¢in yukari ve asagi ok

tuslarlm & kullanin.

+ Bir ekrana girmek i¢in ekrana girme tusunam
basin. Ekrandaki ilk veri alani vurgulanir.

» Degistirmek istediginiz verileri vurgulamak igin ok
tuslarini & kullanin.

» Dulzenlemek igin giris tusuna d basin.

+ Iptal etmek icin iptal tusuna m basin.
» TUm veriler dogru girildiginde ekrandan ¢ikmak

icin ekrandan ¢ikis tusunam basin. Ardindan,
yeni bir ekrana gegmek igin yukari ve asagi ok

tuslarini kullanin veya Ayar ekranlari ve
Calistirma ekranlari arasinda gegis yapmak igin

gegcis simgesini ﬂ kullanin.

Meni Alanlan

* Meniden dogru seEimi vurgulamak igin yukari ve

kullanin.

» Sec¢mek igin giris simgesine “ basin.

asag! ok tuslarini

Sayi Alanlar

» Alandaki ilk basamak vurgulanir. Sayiyi
degistirmek igin yukari ve asagi ok tuslarini
d kullanin.

+ Sonraki basamaga gitmek icin sag ok tusuna =)
basin.

* Tim basamaklar dogru girildiginde kabul etmek
icin sag ok tusuna =) tekrar basin.

Onay Kutusu Alanlari
Onay kutusu alani, yazilimdaki 6zellikleri
etkinlestirmek veya devre disi birakmak icin kullanilir.

» Onay kutusu d ile bos kutu arasinda gegis
yapmak igin giris tusuna@ basin.

» Kutunun iginde isaret W varsa ézellik etkin
demektir.

Alani Sifirla
Alani sifirla islevi toplayicilar igin kullanilir. Alani

sifirlamak igin toplayici sifirlama tusuna basin.

ik Ayar

NOT: Ayar Ekranlari 1 ila 4'te pompa profillerini
olusturmadan 6nce, asagida gdsterildigi sekilde
Ayar Ekranlar 5 ila 22'de sistem parametrelerini
ayarlamaniz gerekir.

1. Ayar ekranlarina girmek icin kilit simgesine ﬂ
basin. Ayar Ekrani 1 géruntilenir.

2. Ayar Ekrani 5'e ilerleyin.

T

Ya :
1 [1s00c |+ .la

3.  Ayar Ekrani 5, page 15 bélimine bakin ve
sisteminizde kullanilan alt pompayi segin.

4, Ayar Ekrani 6, page 15 -
Ayar Ekrani 23, page 23 arasinda sistem
parametrelerini ayarlamaya devam edin.

5. Ayar Ekrani 1'e ilerleyin. Her pompa i¢in profilleri
belirleyin. Bkz. Ayar Ekrani 1, page 12 -
Ayar Ekrani 4, page 14.

334300M



Calistirma Ekranlari

Calistirma Ekranlar

Calistirma ekranlari, segcili bir pompa ve profil icin mevcut hedef degerleri ve performansi gorintiler. Alarmlar
ekranin saginda kenar gubugunda géruntilenir. 6-9 ve 10-13 Ekranlari, aktif pompaya iliskin son 20 alarmin kaydini

gorintaler.

Aktif pompa ve profil Calistirma Ekranlari 1, 2 ve 3'ten degistirilebilir.

Calistirma Ekrani 1

Bu ekran secili pompa ve profil ile ilgili bilgileri
goruntiler. Simge etrafindaki bir kutu aktif pompanin
ve profilin hangi modda calistigini gésterir (basing
veya akis).

TIE EEE (X
£ 00.0 tmn *
T 000% .
{:1; 000.0Lmin |.'f_‘|

Figure 5 Calistirma Ekrani 1

Calistirma Ekrani 1 Tuslar

Calistirma Ekrani 2

Bu ekranda, inverter olarak da bilinen bir Degisken
Frekansli Sirtctye (VFD) kontrol ayar noktasini
iletmek icin yonetici program kullanilarak elektrikli
karistiriciy1 kontrol etmeye yonelik bilgiler
gérintalenir.

&2 D%H
B[] ] :
& O -
w (000 ﬂ|.'/_‘|

Figure 6 Calistirma Ekrani 2

Birden fazla pompasi ve tek bir ekrani
bulunan sistemlerde, mentiden pompayi
(1 ila 8) segin.

NOT: Ug fazh sistemler birden fazla
pompay! desteklemez.

=

Calistirma Ekrani 2 Tuslar

@ Bu kutuyu segin ve karistirici igin hiz ayar
noktasini %0-100 arasinda ayarlayin.

E= Menuden profili (1 ila 4) segin. Pompay!i
+ durdurmak igin meniden durdurma

secenegini [m]~] belirleyin.

Mevcut pompa hizini dakikadaki devir
sayisi olarak goruntuler.

|

Mevcut pompa basincini ylizde olarak
goruntuler. Transduser kullaniliyorsa
bu simgenin yerini basin¢ simgesi
alir. Bir basing transdiseri ayarlamak
icin Ayar Ekrani 8, page 16 ve

Ayar Ekrani 9, page 17 bdlimlerine
bakin.

0

Mevcut debiyi
Ayar Ekrani 16, page 19 béliminde
segilen birimlerde goruntiler.

Aktif pompaya, tanimlama amagli yanip
sénme kodu 9 ikazini verir.

P |

Karistiricinin ag kontroliniu devre disi
birakmak ve IPK dokunmatik ekraninin
Degisken Frekansl Surici/Inverter ayar
noktasini degistirmesini énlemek igin bu
kutuyu segin.

Pompayi segilen profilde manuel olarak

calistirmak icin bu kutuyu secin ve

BE mend tusunu basili tutun. Bu 6zellik,
% | kullanicinin, tanki bosaltmak icin motoru

tank seviyesi disUk alarminin 6tesinde

calistirmasini saglar.

Dolum pompasi solenoid ¢ikisini manuel
[g olarak kontrol etmek i¢in bu kutuyu segin
ve menU tusunu basil tutun.

Mevcut birincil tank hacmi ylzde olarak
belirtilir.

ﬁ Alan, yalnizca tank sensorinin etkin
oldugu durumlarda veriyle doldurulur.
Bkz. Ayar Ekrani 17, page 20.
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Calistirma Ekranlari

Calistirma Ekrani 3

Bu ekran aktif pompa ve profil igin basing ayarlarini
gbruntiler. Basing psi, bar ve MPa cinsinden
Olcllebilir.

NOT: Ayar secgimlerine bagl olarak bazi alanlar gri

olur.
T BEEH
+ GLOU ;
e 0000m -
+ 0000 A

Figure 7 Calistirma Ekrani 3, Basing Modunda
Gosterilmistir

Calistirma Ekrani 3 Tuslari

Calistirma Ekrani 4

Bu ekran aktif pompa ve profil igin akiskan debisi
ayarlarini goruntuler. Akiskan debisi, dakikada litre,
dakikada gallon, dakikada cc, dakikada oz veya
dakikadaki devir sayisi cinsinden dlgtlebilir.

NOT: Ayar secimlerine bagli olarak bazi alanlar gri

olur.
T EEEE
* 000.0[oals ;
{:&@ OO0 i .
* 000.0

Figure 8 Calistirma Ekrani 4, Basing Modunda
Gosterilmistir

Birden fazla pompasi ve tek bir ekrani
%‘; bulunan sistemlerde, meniden pompay!
(1 ila 8) segin.
NOT: Ug fazli sistemler birden fazla
pompayi desteklemez.

Calistirma Ekrani 4 Tuslar

= Mentden profili (1 ila 4) segin. Pompay!
+ durdurmak icin meniden durdurma

secenegini EE| belirleyin.

Ayar Ekrani 2, page 13 béliminde
secilen maksimum akiskan basincini
goruntiler. Basing alarmlarini ayarlamak
veya devre disi birakmak igin bkz.

Ayar Ekrani 4, page 14.

¥

Ayar Ekrani 2, page 13 béliumunde
QE}@ segilen hedef basinci gérintuler.

Ayar Ekrani 2, page 13 bélimunde
secilen minimum akiskan basincini
gorintiler. Basing alarmlarini ayarlamak
veya devre disi birakmak igin bkz.

Ayar Ekrani 4, page 14.

4

10

Birden fazla pompasi ve tek bir ekrani
bulunan sistemlerde, mentden pompay!
(1 ila 8) segin.

NOT: Ug fazl sistemler birden fazla
pompay! desteklemez.

=

Menuden profili (1 ila 4) secin. Pompay!i

B3 durdurmak i¢cin meniden durdurma
secenegini |EE| belirleyin.
- Ayar Ekrani 3, page 13 boéluminde

secilen maksimum debi ve maksimum
déngu hizini gorintiler. Akis alarmlarini
ayarlamak veya devre disI birakmak igin
bkz. Ayar Ekrani 4, page 14.

Ayar Ekrani 3, page 13 béliminde
secilen hedef debiyi gorintiler.

i
@

Ayar Ekrani 3, page 13 béliminde
secilen minimum debiyi géruntuler.
Akis alarmlarini ayarlamak veya
devre disi birakmak igin bkz.
Ayar Ekrani 4, page 14.

|4
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Calistirma Ekrani 5

Bu ekran transdiser 1 ve 2 igin mevcut basing
okumalarini gérintiler. Basing psi, bar veya MPa

olarak goéruntulenebilir. Bkz. Ayar Ekrani 21, page 22.

1 0000w
U, 0000k
&2A 0000w

Figure 9 Calistirma Ekrani 5

4 Nk

Calistrma Ekrani 5 Tusu

[:J_J 1 | Transdiser 1’in basincini géruntuler.

Q_J Transdlser 2’'nin basincini gordntiler.

Ff:':a& Transduser 1 ile transdiser 2 arasindaki
basing farkini gériuntuiler.

334300M

Calistirma Ekranlar

Calistirma Ekranlan 6-9 ve 10-13

Calistirma Ekranlari 6-9 (tekli veya x2 ana pompa)
ve 10-13 (x2 yardimci pompa) son 20 alarmin
kaydini, tarih ve saat bilgileriyle birlikte géruntdler.
Mevcut durumda aktif olan pompa, ekranin sol st
kismindaki kutu igcinde gérintulenir. Hata kodlari igin
bkz. Hata Kodu Sorun Giderme, page 24.

E O 4

. 01428 23:20 EBCK .
. 01429 2319 EBCH

. 01429 23:03 EBCH B
. 01/29 23:05 EBCY
. 01422 08:03 CACK

Figure 10 Calistirma Ekrani 6

S I T Y e
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Ayar Ekranlari

Ayar Ekranlari

Pompa ayarlari ve aksesuar ozellikleri igin
Ayar ekranlarini kullanin. Seg¢im yapma
ve veri girme hakkinda bilgi igin bkz.
Ekranda Gezinme ve Diizenleme, page 8.

Etkin olmayan alanlar ekranda gri gdsterilir.

Ayar Ekrani 1

Segcilen pompa ve profil igin galisma modu ayarlamak

Uzere bu ekrani kullanin.
T
&
= a
—
&e® [M0R]% [

Figure 11 Ayar Ekrani 1

4 — F

NOT: Ayar Ekranlari 1-4'te profilleri ayarlamadan
dnce, sisteminize iliskin yapilandirmay: belirlemek ve
gorintilenen verileri diizenlemek igin Ayar Ekranlari
5-22'de ilk ayarlari yapin.

Ayar Ekrani 1 Tusu

(1 ila 8) segin.
Note

desteklemez.

Birden fazla pompasi ve tek bir ekrani
W bulunan sistemlerde, mentden pompay!

Sistemde geri basing regulatori (GBR)
varsa GBR'ye giden hedef hava
basincini yizde 0 ila 100 arasinda
ayarlayin (yaklasik 1 ila 100 psi). GBR
bulunmayan sistemlerde bu alani 000'a
ayarl olarak birakin. Bu deger, GBR'de
kapanan yiUzdeyi temsil eder. Deger
sifirdan yilksekse, fakat sistemde
GBR mevcut degilse L6CA hata kodu
géruntulenir.

Note

Calisma Modu olarak Hibrit Modunu
sectiyseniz, sistem GBR ayarini otomatik
olarak kontrol ettigi icin hedef hava
basincini ayarlayamazsiniz.

Ug fazh sistemler birden fazla pompayi

Bu menu tusu varsayilan olarak devre
disidir ve sadece Profil Kiliteme kutusu
alaninda isaretlenmisse goérintulenir. Az
once dlzenlediginiz profili etkinlestirmek
igin basin.

= Menuden profili (1 ila 4) segin.

akis veya hibrit) segin.

hizda kalir.

WS

ayarlanir.
Note

sistemlerinde mevcuttur

Meniiden ¢alisma modunu (gli¢/basing,

* Motor gug¢/basing modunda, Ayar
Ekrani 2'de ayarlanan akiskan basinci
ylizdesini muhafaza etmek icin pompa
hizini ayarlar. Akis sinirina hedef
basingtan 6nce ulasilirsa Uinite, basinci
keser (alarm olarak ayarlanmissa).

* Motor akis modundayken, pompanin
maksimum ¢alisma basincina kadar
akiskan basincindan bagimsiz olarak
Ayar Ekrani 3'te ayarlanan hedef
debiyi muhafaza etmek icin sabit bir

* Motor hibrit modda, gug¢/basing
modunda oldugu gibi davranir ve ¢ikis
glcini/basincini muhafaza etmek
icin hizi ¢gok hizli bigimde ayarlar.
Bunun yani sira GBR kontrol Unitesi,
debiyi hedefe yakinlastirmak icin etkin
sekilde yonetilir ve kademeli olarak

Hibrit mod secimi sadece Ui¢ fazli motor

12
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Ayar Ekrani 2

Segcilen pompa ve profil igcin maksimum, hedef ve
minimum gug¢/akiskan basincini segmek igin bu
ekrani kullanin. Gug/basing modundayken hedef
glci/akiskan basincini ayarlayabilirsiniz. Akis
modundayken maksimum gucu/akiskan basincini
ayarlayabilirsiniz. Gerek glg¢/basing gerekse akis
modunda bir minimum basing ayarlayabilirsiniz.
Pompa ayarlanan sinirlarin disinda galismaya
baslarsa sistemin nasil yanit verecegini belirtmek igin
bkz. Ayar Ekrani 4, page 14.

grqii
*

Figure 12 Ayar Ekrani 2

Ayar Ekrani 2 Tusu

bulunan sistemlerde, meniden pompay!i

% Birden fazla pompasi ve tek bir ekrani
* (1 ila 8) segin.

NOT: Ug fazli sistemler birden fazla
pompay! desteklemez.

Ayar Ekranlan

Ayar Ekrani 3

Segilen pompa ve profil igin debi ayarlamak izere bu
ekrani kullanin. Basin¢g modundayken maksimum
debiyi ayarlarsiniz. Akis modundayken hedef debiyi
ayarlarsiniz. Gerek basing gerekse akis modunda
bir minimum debi ayarlanabilir. Pompa ayarlanan
sinirlarin disinda ¢alismaya baslarsa sistemin nasil
yanit vermesi gerektigini belirtmek icin Ayar Ekrani
4'e bakin.

NOT: Debi birimleri cc/dak oldugunda,
gorintilenebilecek maksimum deger 9999’dur. Alan
### gorantulerse kaydedilen deger aralik disindadir.
Ayar Ekrani 16, page 19 bdlimine gidin ve debiyi
daha biyuk bir birimle degistirin. Bu ekrana déniin ve
ayari ekran araliklarinda olan daha disik bir degere
indirin, ardindan debi birimini cc/dak olarak sifirlayin.

s
* EIEIEI.EIIé
8 .1C G Limin <
+ bmoE] @5

Figure 13 Ayar Ekrani 3

Ayar Ekranm 3 Tusu

= Menuden profili (1 ila 4) segin.

- Maksimum pompa akiskan
gucunl/basincini pompanizin
maksimum basincinin bir yizdesi
olarak ayarlayin.

Glg/basing modunda, pompanizin
maksimum basincinin bir ylizdesi olarak
glc/akiskan basinci hedefini ayarlayin.
Bu alan akis modunda kullaniimaz.

E:E:a NOT: Kapali dongl basinci etkinse
@ hedef basing, maksimum basincin

yuzdesi olarak degil basin¢ degeri (psi,
bar, MPa) olarak goruntilenir. Kapali
déngu basing kontrollinu etkinlestirmek
icin bkz. Ayar Ekrani 8, page 16.

istege bagli olarak, pompanizin
maksimum gucu/akiskan basincinin
ylzdesi olarak bir minimum pompa
glcl/akiskan basinci ayarlayin.

4

Bu meni tusu varsayilan olarak

' devre disidir ve sadece alaninda

@ Profil Kilitteme kutusu isaretlenmisse
gOrunur. Az dnce dizenlediginiz profili
etkinlestirmek igin basin.

Birden fazla pompasi ve tek bir ekrani
bulunan sistemlerde, mentden pompay!
(1 ila 8) segin.

NOT: Ug fazl sistemler birden fazla
pompay! desteklemez.

Menuden profili (1 ila 4) secin.

=

[
1T

Akis modunda bir hedef debi ayarlayin.
Bu alan basing modunda kullaniimaz.

*

Basing modundayken maksimum

debiyi ayarlayin. Yazilim, s6z konusu
debiye ulasmak igin gerekli pompa devri
{:} sayisini hesaplar. Bu alan akis modunda
_.@ kullaniimaz.

NOT: Profilde bir maksimum debi ayari
yoksa motor ¢alismaz ve hata kodu
WSC_ gorindir.

-+ istege bagh olarak, bir minimum debi
ayarlayin.

Bu menu tusu varsayilan olarak
devre disidir ve yalnizca alaninda
@ Profil Kilitteme, page 23 kutusu
isaretlenmisse gorinir. Az 6nce
dizenlediginiz profili etkinlestirmek igin

334300M
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Ayar Ekranlari

Ayar Ekrani 4

Pompa Ayar Ekrani 2 ve Ayar Ekrani 3'te belirlenen
basing ve akis ayarlarinin disinda ¢alismaya
baslarsa sistemin nasil yanit verecegini belirtmek igin
bu ekrani kullanin. Calisma modu (Ayar Ekrani 1'de
basing veya akis olarak ayarlanir) hangi alanlarin
aktif oldugunu belirler.

B «

@*
* | M

= |
Q'; ¥ |~

Figure 14 Alarm Tercihi Menlsu

+ 4 /¥ Sinir: Pompa galismaya devam eder ve
higbir uyari vermez.

— Maksimum basing Sinir olarak ayarl: Sistem,
basincin sinirt asmasini énlemek igin gerekirse
akisi azaltir.

— Maksimum akis Sinir olarak ayarli: Sistem,
akisin siniri asmasini énlemek igin gerekirse
basinci azaltir.

— Minimum basing veya akis Sinir olarak ayarl::
Sistem hicbir eylem gergeklestirmez. Minimum
basing veya akis ayari istenmiyorsa bu ayari
kullanin.

— Basing siniri hatalari arasinda P11_, P21_, P3I_
ve P4l_ yer alir.

— Debi hatalari arasinda K1D_, K2D_, K3D_ ve
K4D_ yer alir.

. EB Sapma: Sistem sorun hakkinda sizi uyarir
ancak sistemin mutlak basing veya akis sinirlarina
ulasilincaya kadar pompa bes saniyeligine
maksimum veya minimum ayarlarin étesinde
¢alismaya devam edebilir.

. ﬂ Alarm: Sistem alarm nedeni hakkinda sizi
uyarir ve pompayi kapatir.

NOT: Uyar tetikleme siresi aktif dlgiimlerin ayarl
sinirlarindan ne kadar uzakta olduguna baghdir.

14

Ayar Ekrani 4 Tuslan

Basing alarmini etkinlestirmek igin:

+ Satir 1 (Basing Maksimum): Sinrr,
Sapma veya Alarm segin.
Kontrolden ¢ikma kontroll igin
maksimum akisi Alarm olarak
ayarlayin. Debi, Ayar Ekrani 3'te girilen
maksimum degeri bes saniyeligine

asarsa ekranda bir alarm semboli
gOrunur ve pompa kapanir.

+ Satir 2 (Basing Minimum): Sinir,
Sapma veya Alarm 6gesini segin.
Tikal bir filtre veya boruyu tespit
etmek igin minimum akisi Sapma
olarak ayarlayin. Akis hizi, Ayar
Ekrani 3'te girilen minimum degerin
altina dlserse ekranda, sizi 6nlem
almaniz gerektigi konusunda uyaran

bir sapma semboli 1) gOsterilir.
Pompa ¢alismaya devam eder.

S

Debi alarmini etkinlestirmek igin:

+ Satir 3 (Akis Maksimum): Sinur,
Sapma veya Alarm 6gesini segin.
Bagli ekipmani asiri basingtan
korumak icin maksimum basinci Sinir
olarak ayarlayin.

 Satir 4 (Akis Minimum): Sinir, Sapma
veya Alarm 6gesini segin.
Kontrolden ¢ikma kontroll igin
minimum basinci Alarm olarak
ayarlayin. Bir hortum patlarsa pompa
hiz degistirmez ancak geri basing
diser. Basing, Ayar Ekrani 2'de
girilen minimum degerin altina diserse

ekranda bir Alarm sembolu ﬂ goranar
ve pompa kapanir.

Tikal bir filtre veya boruyu tespit etmek
icin maksimum basinci Sapma olarak
ayarlayin. Basing, Ayar Ekrani 2'de
girilen maksimum degeri astiginda
ekranda, sizi dnlem almaniz gerektigi
konusunda uyaran bir Sapma semboli

gosterilir. Pompa calismaya devam
eder.

Bu meni tusu varsayilan olarak
devre disidir ve sadece alaninda
Profil Kilitteme, page 23 kutusu
isaretlenmisse gorinidr. Az énce
dizenlediginiz profili etkinlestirmek igin
basin.
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Ayar Ekrani 5

Her pompa icin alt pompa boyutunu (cc) ayarlamak
Uzere bu ekrani kullanin. Varsayilan olarak bostur;
dogru alt pompa boyutunu segin veya 6zel boyut
girin. Ozel segilirse alt pompa boyutunu cc cinsinden
girin. Bu ekran ayrica yavas galistirma modunu
etkinlestirerek, motor/pompa saftini baglanti yapma
veya baglanti kesme i¢in konumlandirmaniza olanak
saglar.

NOT: Motor, alt pompanin basing degerini asmasini
onlemek igin segili alt pompa 750cc oldugunda ¢ikis
basincini sinirlandirir.

L]
Ya
1 [B00e 7]

5

I

Figure 15 Ayar Ekrani 5

Ayar Ekranlan

Ayar Ekrani 6

Genel toplayici degerini gériintiilemek ve parti
toplayiciyl ayarlamak veya sifirlamak igin bu ekrani
kullanin.

T
'ﬁ’z 00000000 3

(g [C000000]L

Figure 16 Ayar Ekrani 6

Ayar Ekrani 6 Tusu

Birden fazla pompasi ve tek bir ekrani
Iﬁ] bulunan sistemlerde, mentiden pompay!
(1 ila 8) segin.
NOT: Ug fazli sistemler birden fazla
pompay! desteklemez.

Ayar Ekrani 5 Tusu

Birden fazla pompasi ve tek
W bir ekrani bulunan sistemlerde,

meniden pompay! (1 ila 8) segin.
NOT: Ug fazl sistemler birden fazla
pompayi desteklemez.

% Pompa devirlerinin mevcut genel
£ |toplamini goéruntiler. Bu alan
sifirlanamaz.

Segcilen hacim birimlerinde parti toplamini
gérintaler.

FEELH Parti toplayiciyi sifir degerine ayarlar.
ooooo

1) my | Yavas calistirma modunu
/¢ etkinlestirmek icin segin. Motor

veya pompa saftini yukari veya asagi
hareket ettirmek igin ok tuslarini
kullanin.

Meniiden dogru alt pompa boyutunu
J‘I'lI segin. Varsayilan olarak bostur.

Ozel segilirse cc cinsinden alt pompa
boyutunu girmeniz igin bir alan acilir.

+ Besleme pompalari

- 145 cc
- 180 cc
- 220 cc
- 290 cc
+ SirklGlasyon pompalari

- 750 cc*

1000 cc

1500 cc

2000 cc

— 2500 cc

* 750 cc segildiginde, pompanin
asiri basinglandiriimasini énlemek
icin maksimum gii¢ %75te sabit
tutulur.

334300M
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Ayar Ekranlari

Ayar Ekrani 7

Her bir pompanin bakim araligini (déngi olarak)
ayarlamak igin bu ekrani kullanin. Ekranda mevcut
déngu sayisi da géruntilenir. Sayacg 0’a (sifir)
ulastiginda hata kodu MND_ gérinir.

T

x aoooooo ¥
0000000]%

4 =1 ¥

d

(4

Figure 17 Ayar Ekrani 7

Ayar Ekrani 7 Tusu

Birden fazla pompasi ve tek bir ekrani
%‘; bulunan sistemlerde, mentden pompayi
(1 ila 8) segin.
NOT: Ug fazli sistemler birden fazla
pompayi desteklemez.

Ayar Ekrani 8

Transduser 1’in basincini ayarlamak i¢in bu ekrani
kullanin. Bir transdiiser ve pompa secildiginde kapali
dongu basing kontroll etkinlesir.

NOT: Kapali déngii basing kontrolii, transdiiserin
pompa ¢ikisi yakinina baglanmasini gerektirir.

Q) E&Tl

T =B
v DOE  Ja

583:0 [000[2] 000 psi @

Figure 18 Ayar Ekrani 8

Ayar Ekrani 8 Tusu

TransdUseri etkinlestirmek igin mend
Q_J secgenekleri arasindan (500 psi veya
5000 psi) segim yapin.

Her bir pompa icin bakim araligini
(déngu olarak) ayarlayin.

16

Bu segenek, kapali déngl basing
kontrolinu etkinlestirir ve transdiseri bir
pompaya atar.

Iﬁl » Birden fazla pompasi ve tek bir
b ekrani bulunan sistemlerde, meniiden

pompayi (1 ila 8) segin.
+ Ug fazli pompalar igin pompa 1’i segin.

Transduser etiketinden kalibrasyon
@E Olgegi faktorund girin.

Transduser etiketinden kalibrasyon ofset
% +[) | deg@erini girin.

.| Mevcut transduser okumasini gorintuler.
000 psi 9

334300M



Ayar Ekrani 9

Transduser 2’nin basincini ayarlamak i¢in bu ekrani
kullanin. Tipik uygulama, GBR akiskan basincini

izlemektir.
& Jo
S
9
¢y=0 [DOOE]000 psi g

kY

Figure 19 Ayar Ekrani 9

Ayar Ekrani 9 Tuslan

TransdUseri etkinlestirmek icin men
Q_J secenekleri arasindan (500 psi veya
5000 psi) segim yapin.

Transduser etiketinden kalibrasyon
E:E}li Olceqi faktéranu girin.

TransdUser etiketinden kalibrasyon ofset
QE} +[1 | degerini girin.

000 psi

Mevcut transdiser okumasini gorintiler.

334300M

Ayar Ekranlan

Ayar Ekrani 10

Sistem basinci, sistem ayarlarinin disinda galismaya
baslarsa sistemin nasil yanit verecegini belirtmek igin
bu ekrani kullanin.

Basing transdiseri 2, GBR’deki basinci izler.

Delta basinci, pompa cikisi ile GBR arasindaki farki

izler.
Qe
e§}+- psi X7
+ 000 s K]
€3\ 00003 ps (X m
Figure 20 Ayar Ekrani 10

Asagidaki olaylar gorilebilir;

. Olay yok: Pompa calismaya devam eder ve
hicbir uyari vermez.

. N Sapma: Sistem sorun hakkinda kullaniciyi
uyarir ancak sistemin mutlak basing veya
akis sinirlarina ulasilincaya kadar pompa bes
saniyeligine maksimum veya minimum ayarlarin
Otesinde galismaya devam edebilir.

. n Alarm: Sistem alarm nedeni hakkinda sizi
uyarir ve pompay! kapatir.

Ayar Ekrani 10 Tusu

g\}g i gﬂaaslﬁ?um ve minimum
1 i

Olay yok, sapma veya alarm
olarak yapilandirilabilir.

. Transdlser 1 ile 2
é\_r}ﬂ‘ = arasindaki basing farki.

17



Ayar Ekranlari

Ayar Ekranlan 11 ve 12

Bu ekranlar yazilim tarafindan otomatik olarak
doldurulur. Ekran 11, 1-4 no.lu motorlarin seri
numaralarini goérintilerken Ekran 12, 5-8 no.lu
motorlarin seri numaralarini géruntiler.

NOT: Pompa sirasini degistirmek diger tim
pompalari bir Gst konuma gegirecektir. Ornegin,
ADO00001 pompa 4 olarak degistirilirse AD00002
pompa 1 olacaktir, ADO0O003 pompa 2 olacaktir ve
degisim bdyle devam eder.

# ADOODO1  [I]+]

# 2 -
F# ADOODD3 1,13
# s

Figure 21 Ayar Ekranlar 11 ve 12 (Ekran 11
gosterilmistir)

18

Ayar Ekranlan 13 ve 14

Bu ekranlar yazihm tarafindan otomatik olarak
doldurulur. Ekran 13, 1-4 no.lu motorlarin yazilim
strim numaralarini gésterirken Ekran 14, 5-8 no.lu
motorlarin yazihm strim numaralarini gosterir.

5] v. 0.00000

v.0.00000 2
T 13
T v 00000 Ja
T [E] v 0.00000

Figure 22 Ayar Ekranlari 13 ve 14 (Ekran 13
gosterilmistir)
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Ayar Ekrani 15

Modbus tercihlerinizi ayarlamak igin bu ekrani
kullanin.

NOT: Asagidakiler, kullanici tarafindan
ayarlanamayan veya degistiriliemeyen sabit
modbus ayarlaridir:

Veri Bitleri: 8
Durma Bitleri: 2
Eslik: Yok
gr(is
e 1‘5
o Ja

A0|,,. G0 7] |5
Figure 23 Ayar Ekrani 15

Ayar Ekranlan

Ayar Ekrani 16

Tank dolum &zelligini ve Akilli Boya Mutfagi cevre
birimlerini yapilandirmak ve kontrol etmek icin bu
ekrani kullanin.

NOT: Uyari tetikleme suresi, aktif 6lgiimlerin ayarli
sinirlarindan ne kadar uzakta olduguna baghdir.

1

Figure 24 Ayar Ekrani 16

Ayar Ekrani 16 Tusu

Ayar Ekrani 15 Tusu

Birden fazla pompasi ve tek bir ekrani
bulunan sistemlerde, menliden pompayi
(1 ila 8) segin.

NOT: Ug fazli sistemler birden fazla
pompayi desteklemez.

=+

1 | Port 4, pim 3’te doldurma solenoidi

** | cikisini manuel olarak etkinlestirmek igin
bu kutuyu segin.

NOT: Diizenlenemeyen kutu, modbus
kaydinin durumunu gésterir.

i@ Menuden yerel # veya uzaktan
secimi yapin. Bu ayar yalnizca segilen
pompa igin gegerlidir.

Yerel mod, degisiklikleri modbus agi
Uzerinden gorintilemenizi saglar
ancak modbus agi tUzerinden degisiklik
yapamazsiniz. Uzaktan modu,
bilgileri modbus agi tGzerinden hem
goruntilemenizi hem de degistirmenizi
saglar.

ER

[Me] @ Modbus digim numarasini girin veya
- degistirin. Deger 1 ve 246 arasindadir.
Her pompa, ekrana birden fazla pompa
bagliysa o pompay! tanimlamak igin

benzersiz bir digim numarasi gerektirir.

Meniden seri port baud hizini segin. Bu
wafipz [ gyar sistem geneline yoneliktir.

+ 38400 kbps

+ 57600 kbps (varsayilan)

* 115200 kbps

@ Tanki otomatik doldurma 6zelligini

etkinlestirmek icin bu kutuyu
secin. Ardindan dolum seviyelerini
ayarlayabilirsiniz.

* Tank seviyesi bu seviyeye

24 ulastiginda doldurma solenoidi
kapanir. Bu deger asagidaki
seviyeden yliksek olamaz.

oz Tank seviyesi bu seviyeye

* ulastiginda doldurma solenoidi
actlir. Bu deger yukaridaki
seviyeden diusuk olamaz.

Dusuk doldurma pompasi akis bildirimini,
sapma veya alarm i¢in yapilandirin ve
zaman asimi degerini saniye cinsinden
ayarlayin.

S
[

Saniye cinsinden zaman asimi siresi
icinde %1’lik bir seviye degisimi
algilanmazsa sistem, olay turiine gére
harekete gecer.

334300M
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Ayar Ekranlari

Ayar Ekrani 17

Akilli Boya Mutfagi ¢evre birimlerini izlemek, 5;0{? [t ]+
ayarlamak ve kontrol etmek igin bu ekrani kullanin. L
Daha fazla bilgi icin Akilli Boya Mutfagi kilavuzu In 0o $fmin -
3A4030’un Cevre Birimlerini Ayarlama bdélimiine @@ % a
bakin. + r
NOT: ikinci alan, ilk alandaki menii segimine bagli Ej‘% [000[#] 22 [ ] @

olarak farklilik gdsterir. Figure 25 Ayar Ekrani 17, Kiiciik indiikleme Anahtari

Secenegi Gosterilmistir

Ayar Ekrani 17 Tusu
e Bagh ¢evre birimi menlden segin.

o

Klguk indiukleme anahtari baglanabilmesi icin Port 4, pim 4’0 giris olarak yapilandirir.

Mevcut kic¢uk indikleme anahtari déngu hizi, dakikadaki devir sayisi cinsinden déngu

hizi simgesinin ¥*# yaninda goéruntulenir.

Basing anahtari baglanabilmesi i¢in Port 4, pim 4’0 giris olarak yapilandirir. Bu yapilandirma
dizgun sekilde bagliyken varil koruyucu kaldirilirsa karistirici kapanir.

@

Mevcut giris durumu, karistirici durumu alaninda @ X goruntulenir.

NOT: Bu fonksiyon igin bir Yonetici Program Moduli gereklidir.

e M g
@4 Birincil Tankin seviyesi, Birincil Tank Yiksek alaninda @3 ’ tanimlanan degerin
Uzerinde oldugunda, bagl cihazin bir alarm alabilmesi icin Port 4, pim 4’ ¢ikis olarak
yapilandirir.

Bu deger, Birincil Tankin toplam seviyesinin bir ylzdesidir.

A
@! Birincil Tankin seviyesi, Birincil Tank Dusuk alaninda @1 SRS tanimlanan degerin
altinda oldugunda, bagli cihazin bir alarm alabilmesi i¢in Port 4, pim 4’0 ¢ikis olarak
yapilandirir.

Bu deger, Birincil Tankin toplam seviyesinin bir ylizdesidir

‘5 Baska bir solenoidin baglanabilmesi ve cihazdan kontrol edilebilmesi igin Port 4, pim 4’0
cikis olarak yapilandirir.

2

Manuel ¢ikis kutusunu [g [ secin ve yardimci solenoidi manuel olarak kontrol
etmek icin diigmeyi basili tutun. Digme serbest birakildiktan sonra manuel etkinlestirme
sonlandirilir.

Birincil tankin seviyesi, bu alanda tanimlanan degerin lizerinde oldugunda bagh cihazin bir alarm
almasini saglar. Deg@er O olarak ayarlanirsa olay devre disi birakilir.

Birincil tankin seviyesi, bu alanda tanimlanan degerin altinda oldugunda bagli cihazin bir alarm almasini
saglar. Deger 0 olarak ayarlanirsa olay devre disi birakilir.

= | #if

= 0| E]

Bir olay, sapma veya alarm olarak yapilandirilabilir. Alarm durumunda, pompa ve karistirici kapanir.

20 334300M



Ayar Ekrani 18

Doéngu salteri girisine bagli olan dolum pompasinin
strok deplasman hacmini ve debi birimlerini
ayarlamak icin bu ekrani kullanin.

NOT: Ayar Ekrani 17'de yardimci giris secilmedigi
surece bu ekran gridir. Bkz. Ayar Ekrani 17, page 20.

@ 0000[2] o 1‘8

Laat fn ] 78
4

Figure 26 Ayar Ekrani 18

Ayar Ekrani 18 Tusu

Ayar Ekranlan

Ayar Ekrani 20

4-20 mA cihazlar igin giris dlgeklendirmesini (radar
seviyesi sensorl) ayarlamak ve mevcut déngulyu
(ADCM’nin Port 8 ve Port 9'u) agmak igin bu ekrani
kullanin.

NOT: Etkinlestirilen 6zellikler bagl olarak ekran
numarasi farkli olabilir.

o ol

pg  [40[3] (20002
A O EEIE
P MO0l [

Figure 28 Ayar Ekrani 20

@ Strok deplasmani: Déngl basina hacmi
santimetre klp cinsinden girin.

Ayar Ekrani 20 Tusu

{:} 4F | Galistirma ekraninda gorintilenecek
= olan debi birimlerini segin.

» devir/dak
« cc/dak
* litre/dak

Geri basing regulatéri mA ¢ikisini
£ Al Dievin

Pg P9 (Port 9) icin degeri 4 ile 20 arasinda
ayarlayin.

+ galon/dak

i, 4-20 mA beslemesini agmak igin
“— | bu kutuyu segin. 4-20 mA sinyali
icin 6lgeklendirme tavaninin sayisal
degerlerini ayarlayin.

Ayar Ekrani 19

Bu ekran, modbus iletisim alarminin etkinlestiriimesi
ve Iptal tusunun Pompa Durdurma fonksiyonunun
devre disi birakiimasina yoneliktir.

g X T

BeO
@'D Zvla
% e

Figure 27 Ayar Ekrani 19

ﬁ.ﬂ. .2 | Tank kagagi ayar noktasini ayarlayin.

# | Pompa kapal lretime alindiginda,
sistem mevcut tank seviyesini yakalar.
Herhangi bir zamanda mevcut tank
seviyesi burada belirtilen ylizde kadar
duserse, bir kagak alarmi tetiklenir ve
pompa durdurulur. Deger %0 olarak
ayarlanirsa, kagak alarmi devre disi
birakilir.

Bkz. Ayar Ekrani 22, page 22.

Ayar Ekrani 19 Tuslan

EIS Modbus alarm tirini segin:

Bus
» Yok
M Sapma
A Alarm

@& CAN iletisimini, pompay| I_(apatmayan bir
3 sapma haline getirmek igin bu kutuyu
segin.

@. Sifirlamaliptal tusunun Pompa Durdurma
fonksiyonunu devre disi birakmak icin bu
kutuyu segin.

% Aydinlatmayi etkinlestirin veya devre disi
& birakin ve zaman asimi deg@erini dakika
cinsinden ayarlayin.

334300M
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Ayar Ekranlari

Ayar Ekrani 21

Basing, toplamlar ve akis birimlerini ayarlamak igin
bu ekrani kullanin.

it (1

it (T T °
rea [Ton ] Ja
LA LI TN

Figure 29 Ayar Ekrani 21

Ayar Ekrani 21 Tusu

eg} Basing birimlerini segin:
I‘IE . ps|

* bar (varsayilan)

+ MPa
ﬁ Hacim birimlerini segin:
:‘IE * litre (varsayilan)
+ galon
* CC

{:} Debi birimlerini segin:
~dk|. L/dak (varsayilan)

+ galon/dakika
» cc/dak

» oz/dak

» devir/dak

Ayar Ekrani 22

Tarih formatini, tarihi, saati ayarlamak veya yazilimi
glncellerken (glncelleme tokeni ekrana takilidir)
sistemi yeniden baslamaya zorlamak igin bu
ekrani kullanin. Yazilim gincellemesi basariyla
tamamlandiktan sonra, Onay tusu secilmeden
veya ekran tekrar baslatiimadan énce token
cikariimalidir. Bir giincelleme tamamlanmis ancak
token c¢ikarilmamissa Onay tusuna basildiginda
glncelleme islemi yeniden baslatilir.

NOT: Yazilim glincelleme talimatlari igin bkz.

Ek D - Kontrol Modulini Programlama, page 57.
Yazihm giincellemesi, ekrana bagl tim pompalarda
aksakliga neden olur. Yazilim giincellemesi
basladiginda ekrana bagli pompalarin higbiri
malzeme pompaliyor olmamalidir.

[E]e [AHODTY [~]

2‘2
¢ [ ] La
O O &

Figure 30 Ayar Ekrani 22

Ayar Ekrani 22 Tusu

/PR | Sistem modunu (tekli veya x2) segin.
Tekli modda ancak x2’ye bagh veya x2
modunda ancak tekli moda bagliysaniz
WNNX hata kodu belirir.

22

| Meniden tercih ettiginiz tarih formatini
d |secin.

+ AA/GGIYY

* GG/AA/YY (varsayilan)

* YY/AAIGG

Dogru tarihi ayarlayin.

Dogru saati ayarlayin.

Sistemi yazilim (zerinden yeniden

baslatin.

334300M



Ayar Ekranlan

Ayar Ekrani 23

Ayar ekranlarina erisirken gerekli olacak bir parola
girmek icin bu ekrani kullanin. Bu ekranda yazilim
strimu de gorantalenir.

Figure 31 Ayar Ekrani 23

Ayar Ekrani 23 Tusu
4 basamakh parolayi girin.

@ Calistirma ekranlarinda karistirici alanini
@ | kilitlemek igin kutuyu isaretleyin.

— Calistirma ekranlarinda profil alanini

+ d | kilittemek igin kutuyu isaretleyin.

334300M 23



Hata Kodu Sorun Giderme

Hata Kodu Sorun Giderme

Hata kodlari t¢ bicimde olabilir:

* Alarm ﬂ . alarm nedeni konusunda sizi uyarir ve

pompayi kapatir.

+ Sapma EL : sorun konusunda sizi uyarir ancak
sistemin mutlak sinirlarina ulasilana kadar pompa
ayarlanan sinirlarin étesinde galismaya devam

edebilir.

« Tavsiye rD'l : sadece bilgilendirme amacldir.
Pompa galismaya devam eder.

Asagidaki hata kodlan hakkinda notlar:

» Gelismis motorlarda akis (K kodlari) ve basing (P
kodlari) alarm veya sapma olarak belirlenebilir.
Bkz. Ayar Ekrani 4, page 14.

» “X”, kodun yalnizca ekran ile iliskilendirildigi
anlamina gelir.

» Kodun igindeki “_" olayin gerceklestigi pompanin
numarasinin yerine geger.

[7R1]

* Yanip sénme kodu, motorun Uzerindeki gli¢
gostergesi kullanilarak gosterilir. Asagida belirtilen
yanip sénme kodu sirayi belirtir. Ornegin, yanip
sénme kodu 1-2, 6énce 1 yanip sénme, ardindan 2
yanip sénmeyi belirtir; ardindan bu sira tekrarlanir.

* Yanip sénme kodu 9 bir hata kodu dedil,
hangi pompanin aktif olduguna dair bir

gostergedir (Q\ menu tus takimi basilidir, bkz.
Calistirma Ekrani 1, page 9).

Ekran Yanip Alarm
Kodu Gegerli Motor| Sénme veya Aciklama
Kodu Sapma
Yok Temel 6 Alarm | Mod Secgim diigmesi Basing @ ve Akis @ olarak ayarlanir.
Dugmeyi istediginiz moda ayarlayin.
Yok Temel ve 9 Yok Yanip sénme kodu 9 bir hata kodu degil, hangi pompanin aktif
Gelismis olduguna dair bir gOstergedir.
Temel ve Motor akimi 13 A’y asti veya donanim asiri akimi 20 A’da att.
A4N_ Gelismis 6 Alarm
Dahili donanim akim kalibrasyonu. Reactor elektronikleri.
AS5N_ 'Iéanljel ve 4-6 Alarm y
elismig NOT: Yalnizca 3 fazli motor.
I Ekran, CAN iletisim kaybi algiliyor. Ekranda yanip sénen alarm
CAC_ Gelismis Yok Alarm gorundr ve yanip sénme kodu olur.
Unite, CAN iletisim kaybi algiliyor. Bu alarm yalnizca ginlige
CAD_ Gelismis 2-3 Alarm | kaydedilir. Ekranda yanip s6nen alarm gériinmez ancak yanip
sénme kodu olur.
I Ayar Ekrani 16’da modbus sapmasi etkinken, ekran modbus
C3G_ Geligmis Yok Sapma iletisim kaybi algiliyor.
I Ayar Ekrani 16’da modbus alarmi etkinken, ekran modbus
CAG_ Geligmis Yok Alarm iletisim kaybi algiliyor.
Temel ve Gegici devre karti iletisimi arizasi.
CBN_ Gelismis 2-4 Sapma
Baslatma sirasinda higbir ekran algilanmadi.
CCC Gelismis 3-7 Alarm
- NOT: Yalnizca 3 fazli motor.
Temel ve Devre karti iletisimi arizasi.
CCN_ Gelismis 3-6 Alarm
Temel ve - . Kodlayici ve strok araligi kalibrasyonu suriyor.
END_ Gelismis 5-6 Tavsiye
ENDC Gelismis Yok ikaz Kodlayici ve strok araligi kalibrasyonu basariyla tamamlandi.
ENN_ Gelismis Yok Tavsiye |ikili alt pompa sisteminin kalibrasyonu basariyla tamamlandi.
Temel ve Kalibrasyon kodlayici hatasi.
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Hata Kodu Sorun Giderme

Ekran Yanip Alarm
Kodu Gegerli Motor| Sénme veya Aciklama
Kodu Sapma
E5F_ Gelismis Yok Tavsiye Ikili alt pompa sistemi kalibrasyonu hatasi. Sistem kalibrasyon
yapmak icin ¢ok hizl ¢alisiyor.
Temel ve Kalibrasyon stroku basarisiz.
ES5N_ Gelismis 2-7 Sapma
E5S_ Gelismis Yok Tavsiye Lkél:a%l’: pompa sistemi kalibrasyonu durduruldu veya kesintiye
E5U_ Gelismis Yok Tavsiye Ikili alt pompa sistemi kalibrasyonu dengesiz. Sistem en uygun
ayari belirleyemedi.
EBC_ Geligmis Yok Tavsiye |Galistirma/Durdurma anahtari Durdurma konumunda (kapali).
Temel ve ; Baslatma olay! kayd..
ELD _ Gelismis 4-7 ikaz
Temel ve Sapma sicak kart sifirlamasi.
ELI_ Gelismis 4-5 Sapma
Temel ve Sapma yazilim hatasi.
ERR_ Gelismis 2-5 Sapma
Dolum pompasi akisi algilanmadi. Birincil tank seviyesi, akissiz
F1FO Gelismis Yok Alarm | zaman asimi penceresiyle artmadi ve akissiz zaman asimi olayi
alarm olarak ayarlandi.
Dolum pompasi akisi algilanmadi. Birincil tank seviyesi, akissiz
F2FO0 Gelismis Yok Sapma |[zaman asimi penceresiyle artmadi ve akissiz zaman asimi olayi
sapma olarak ayarlandi.
K1D_ Gelismis 1-2 Alarm | Akis minimum sinirin altinda.
K2D_ Gelismis Yok Sapma |Akis minimum sinirin altinda.
I Akis maksimum hedefi asiyor; pompanin kontrolden ¢ikmasinin
K3D_ Geligmis Yok Sapma s6z konusu oldugunu da gosterir.
Temel ve Akis maksimum hedefi asiyor; pompanin kontrolden ¢gikmasinin
K4D_ Gelismis 1 Alarm s6z konusu oldugunu da gosterir.
L1A0 Gelismis Yok Alarm Slltrllggg.tankm mevcut seviyesi, birincil tank alarm ayar noktasinin
P Sistem kapali Gretim modundayken gecerli tank seviyesi kagak
L1AF Geligmig Yok Alarm alarmi ylzdesinin altina dusta.
ikincil tankta tahmini kalan deger alarm seviyesinin altinda.
L1BX Gelismis Yok Alarm | Deger, dolum pompasi sayaci tarafindan hesaplanan dagitilan
hacimden cikarilan toplam tank hacmi olarak hesaplanir.
I Birincil tankin mevcut seviyesi, birincil tank sapmasi ayar
L2A0 Gelismis Yok Sapma noktasinin altinda.
ikincil tankta tahmini kalan deger sapma seviyesinin altinda.
L2BX Gelismis Yok Sapma |Deger, dolum pompasi sayaci tarafindan hesaplanan dagitilan
hacimden cikarilan toplam tank hacmi olarak hesaplanir.
s Birincil tankin mevcut seviyesi, birincil tank sapmasi ayar
L3A0 Geligmis Yok Sapma noktasinin lizerinde.
I Birincil tank seviyesi, birincil tank seviyesi ylksek alarm ayar
L4A0 Geligmis Yok Alarm noktasinin Gizerinde.
Port 8 etkinlestirildi ve ¢ekilen akim 4 mA’dan disik. GBR,
L6CA Gelismis Yok Sapma [ %0’in Gzerinde bir deg@er talep ediyor. Cihazin bagh oldugunu
dogrulayin.
o Port 9 etkinlestirildi ve gekilen akim 4 mA’dan disuk. Cihazin
L6CB Geligmis Yok Sapma bagh oldugunu dogrulayin.
MND_ Gelismis Yok Tavsiye |Bakim sayaci etkin ve geri sayim sifira (0) ulasti.

334300M
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Hata Kodu Sorun Giderme

Ekran Yanip Alarm
Kodu Gegerli Motor | Sénme veya Aciklama
Kodu Sapma
P1CB Gelismis Yok Alarm | Basing transdiseri 2'nin basinci alarm ayar noktasinin altinda.
Dengesiz yiik. ikili Alt Pompa sistemi — P1D1 = Motor 1 hizi
P devam ettirmek igin daha az glg gerektiriyor; alt pompa bakim
P1D_ Gelismis Yok Sapma gerektiriyor olabilir. P1D2 = Motor 2 hizi devam ettirmek i¢in
motor 1’e gbére daha az gug¢ gerektiriyor.
. Blylk dengesiz yik — bkz. P1D_ (P9D_ daha yuksek
P9D_ Gelismis Yok Sapma biiytikliikte)
P1l_ Gelismis 1-3 Alarm | Basing minimum sinirin altinda.
P2l_ Gelismis Yok Sapma |Basing minimum sinirin altinda.
P2CB Gelismis Yok Sapma |Basing transdiiseri 2'nin basinci sapma ayar noktasinin altinda.
P3CB Gelismis Yok Sapma |Basing transdiseri 2'nin basinci sapma ayar noktasinin tizerinde.
P3I_ Gelismis Yok Sapma |Basing maksimum hedefi asiyor.
P4CB Gelismis Yok Alarm |Basing transdiseri 2'nin basinci alarm ayar noktasinin tizerinde.
P4l_ Gelismis 1-4 Alarm | Basing maksimum hedefi asiyor.
Bir transdisere birden fazla pompa atanmis. Bu transdiisere
P5DX Gelismis Yok Sapma |iliskin atama bu kosulda otomatik olarak temizlenir. Kullanicinin
yeniden atama yapmasi gerekir.
P6CA Kapali déngu basing kontroll olmayan Uniteler icin: Transdiser
veya Gelismis Yok Sapma |(A veya B) etkin ancak algilanmadi.
P6CB
I Kapali déngu basing kontrol olan birimler i¢in: Transdiser etkin
P6D Gelismis 1-6 Alarm
- T ancak algilanmadi.
. Transduser 1 ile transdiser 2 arasindaki basing farki sapma
P7C_ Geligmis Yok Sapma ayar noktasindan yuksek.
I Transdiser 1 ile transdiser 2 arasindaki basing farki alarm ayar
P9C Gelismis Yok Alarm .
— T noktasindan yiksek.
Temel ve . Dahili termistor baglantisi kesildi veya motor sicakhigi 0°C’nin
T2D_ | Gelismis 3-5 Alarm | 399F) altinda.
Temel ve Motorda asiri sicaklik. Motor dahili olarak 85°C’nin (185°F)
T3D_ Gelismis 5 Sapma altinda kalmak igin kisacak.
Temel ve Motorda asir sicaklik. Motor dahili olarak 85°C’nin (185°F)
T4D_ Gelismis 4-6 Alarm altinda kalmak igin kisacak.
VAl 'Iéarrlyel ve 2 Alarm Voltaj distkligl; motora saglanan voltaj cok disik.
- elismis
V2l 'Iéar?el ve Yok Sapma Voltaj distkligui; motora saglanan voltaj cok disik.
- elismis
Temel ve AC gucu kesildi.
Temel ve Motora saglanan voltaj cok yuksek.
V3I_ Gelismis Yok Sapma
Temel ve Motora saglanan voltaj ¢ok yiiksek.
Val_ Gelismis 3 Alarm
Temel ve Calistirmada disuk besleme gerilimi algilandi.
VOM_ Gelismis 7 Alarm
Sistem tipi uyumsuzlugu; motor bir E-Flo DC ikili alt pompa
elismis o] arm [sistemi ve ekran yapilandirmasi uyumsuz. Unite Ayar ekranindan
WCwW Gelismi Yok Al istemi ve ek land Unite Ayar ekranind

(ekran 15), ekranin sistem tipini degistirin.

26
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Hata Kodu Sorun Giderme

Ekran Yanip Alarm
Kodu Gegerli Motor| Sénme veya Aciklama
Kodu Sapma
Temel ve Dahili yazilim hatasi.
Temel ve Yazilim surdmleri eslesmiyor.
WNC_ Gelismis 34 Alarm
Sistem tipi uyumsuzlugu; motor bir E-Flo DC tekli alt pompa
P sistemi ve ekran yapilandirmasi uyumsuz. Unite Ayar ekranindan
WNN_ Geligmis ACL sl (ikili alt pompa modunda ekran 12), ekranin sistem tipini
degistirin.
WSC_ Gelismis Yok Sapma |Profil 0 basing veya 0 akis olarak ayarl.
I _ Gegersiz alt pompa boyutu; Unite, alt pompa boyutu
WSD_ Geligmis 1-5 Alarm ayarlanmadan galistirildiginda goéralir.
Temel ve Dahili devre karti donanim arizasi algilandi.
WXD_ Gelismis 4 Alarm
334300M 27



Parcalar

Parcalar

24P822 Kontrol Modiili Kiti (Tek Fazli, Yana Monte)

Re-

1as

1ba

1ca

5a

28

Parca
24P821

16P265
16P265

16P265

24N910

24P823

Aciklama

EKRAN KiTi, kontrol
moduli; 1a égesini
icerir; ¢ciplak ADCM
modulti hakkinda
onay bilgileri i¢in
332013 kilavuzuna
bakin

ETIKET, uyari,
Ingilizce

ETIKET, uyart,
Fransizca

ETIKET, uyari,
Ispanyolca (ayri
halde gdnderilir)
KONEKTOR, kopri;
5a 6gesini icerir
VIDA, baslik, soket
basli; M5 x 40 mm
BRAKET KiTi,
kontrol moduli; 6a-6f
dgelerini icerir

ti20356b

Re- Parga Aciklama Adet

f.

6a ——— BRAKET, kontrol 1
moduli

6b ——— BRAKET, montaj 1

6c ——— KIiLIT RONDELASI, 4
harici dis; M5

6d ——— RONDELA; M5 2

6e ——— VIDA, baslik, soket 2
basli; M5 x 12 mm

6f ——— DUGME; M5 x 0,8 2

"1 — TUTUCU, bag 1

12 @ —— KAYIS, baglama 1

4 Yedek Tehlike ve Uyari levhalari, etiketler ve kartlar
Ucretsiz temin edilebilir.

— — — isaretli 6geler ayri olarak temin edilemez.

Kablo (C) referans olarak gosteriimektedir; kite dahil
degildir. Sipariste uzunluk ayri olarak belirtilir. Bkz.
Kablo Baglantisi, page 5.
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Parcalar

17V232 Kontrol Modiilii Kiti (U¢ Fazli, Yana Monte)

ti36008a

Re- Parc¢a Aciklama Adet Re- Parc¢a Aciklama Adet

f. f.

L EKRAN KiTi, kontrol 1 6d ——— RONDELA; M5 2
modili; 1a 6gesini 6e ——— ; 2
icerir; ¢ciplak ADCM X;Bl'?‘ '\t/)lgs)l('ﬁ’zsr%krﬁt
moduli hakkinda 6f o L 2
onay bilgileri igin DUGME; M5x 0,8
332013 kilavuzuna " — KAYIS, bag. 1
bakin kablolari

las ——— ETIKET 1 12 — TUTUCU, bag 1

1ba  16P265 ETIKET, uyari, 1 17 — TOKEN, GCA, 1
Fransizca yUkseI_’gme,_ E-Flo_ _

6 24P823 BRAKET KiTi, 1 DC (g6sterilmemistir)

I_(_gntro! : pdu_lu; 6a-6f 4 Yedek Tehlike ve Uyari levhalari, etiketler ve kartlar
ogelerini icerir N : X it
Ucretsiz temin edilebilir.

6a* ——— BRAKET, kontrol 1
moduli — — — isaretli 63eler ayri olarak temin edilemez.
6b ——— BRAKET, taj 1 . L .
o montal Kablo (C) referans olarak gosterilmektedir; kite dahil
6c ——— KILIT RONDELASI, 4 degildir. Sipariste uzunluk ayri olarak belirtilir. Bkz.
harici dis; M5 Kablo Baglantisi, page 5.

17W754 Uste Montaj Braketi Kiti

11360192
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Aksesuarlar

Aksesuarlar
NOT: Asagidaki tabloda yer alan kitlerin pargalar GBR Kontrol Unitesi Kiti 24001
ayri satilmaz.
Parca Kit Re- | Parca Aciklama Adet
f.
25D293 Radar Sensor Kiti -
25D294 101 | ——— | TRANSDUSER, 1
175640 Yardimci Solenoid Kiti minyatur
247671 Tank Doldurma Kit 102 KABLO,FIC,1S.8M |1
. 103 | 110436 . 1
241405 Kiigiik indiikleme Anahtari Sayac ﬁgﬁTERGE' basing,
24A032 Kiti
17B160 Fiber Optik Kablolar KM172 104 | 100030 B_URC !
177898 Fiber Optik Kablolar KM173 105 | 198178 | DIRSEK !
106 | 110207 | DIRSEK 1
107 | C19466 | T baglanti 1
108 | 198171 | DIRSEK 1

— — —  Pargalar ayri olarak satiimaz.

ti24187a

30 334300M



Aksesuarlar

Calistirma/Durdurma Anahtan Kiti 16U729

1i36937a

16U729 icin Teknik Ozellikler

Calistirma/Durdurma Anahtan Kiti 16U729 ABD
Anahtar Degerleri:
Voltaj

Akim

Glg

Ortam Sicakligi
EX Degerleri:

Siniflandirma

Metrik

24 VDC
10 A
Maksimum 240 V

-13°-122°F -25°-50°C

UL/EN/IEC 60079-11, madde 5.7 uyarinca "Basit Aparat"
Sinif I, Bolim 1: Grup D T4

nh1G

Ex ia 1A T4 Ga

Parametreler U = 179 V
li = 217 mA

Pi = 937 mW

Ci = 1200 pF

Li = 6,8 uH

Li/Ri = 7,4 uH/Ohm
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Aksesuarlar

4 bilyall pompalar i¢in Basing Transdiiseri Kiti 24R050,
2 bilyali pompalar icin Basing Transdiiseri Kiti 24Y245

Re- | Aciklama 24R050 | 24Y245 | Ad-
f. Parcasi | Parcasi | et
101 | ADAPTOR, 16U440 1
rakor, basing
sensori
102 | SALMASTRA, 119348 1
halka conta
103 | SENSOR, 16P289 | 15M669 | 1
basing,
akiskan cgikisi

— — —  Pargalar ayri olarak satiimaz.

24R050 ve 24Y245 igin Teknik Ozellikler

1i36941a

Basin¢ Transdiiseri Kitleri 24R050, 24Y245

ABD Metrik

Elektrik Degerleri:

Voltaj

5 VvDC

Tam Skala Hassasiyet

20,00 mV/V

Maks. Basingta Aralik

100 mV

Ortam Sicakhigi

32°-140°F 0°-60°C

EX Degerleri:

Siniflandirma

UL/EN/IEC 60079-11, madde 5.7 uyarinca "Basit Aparat"
Sinif I, Bolim 1: Grup D T4

nh1G

Ex ia 1A T4 Ga

Parametreler U = 179 V
li = 73 mA

Pi =13 W

Ci = 900 pF

Li = 1,7 uH

Li/Ri = 6,6 uH/Ohm

32

334300M



Ek A - Modbus Degdisken Haritasi

Ek A - Modbus Degisken Haritasi

E-Flo DC Kontrol Modiliiyle fiber optikler lizerinden
iletisim kurmak igin kilavuz 332356'da gdsterilen
ilgili donanima bakin. Kilavuzda, fiber optik
kablolari kontrol modulinden tehlikeli olmayan alana
baglamaya yonelik ¢esitli secenekler gosterilmistir.
Asagidaki tabloda, tehlikeli olmayan alanda bulunan
bir bilgisayarin veya PLC'nin kullanabilecegi Modbus

Tablo 4'te temel isletim, izleme ve alarm kontrol
Ozellikleri icin gerekli kayitlar gésterilmektedir.
Tablo 5 ve 6'da belirli kayitlar icin gerekli bit
tanimlari verilmektedir. Tablo 7'de birimler ve kayit
degderinin bir birim degerine nasil dénusturilecegdi
gOsterilmektedir.

Ayar Ekrani 15, page 19 kisminda segili Modbus

kayitlari listelenmektedir.

Table 4 Modbus Kayitlari

iletisim ayarlarina bakin.

Modbus Degisken Kayit Erisimi | Boyut Notlar/Birimler
Kaydi
Tarih Saat Salt Okunur
403100 Saat Salt Okunur 16 Bit 0-23
403101 Dakika Salt Okunur 16 Bit 0-59
403102 Saniye Salt Okunur 16 Bit
403103 Yil Salt Okunur 16 Bit 00-99
403104 Ay Salt Okunur | 16 Bit 1-12
403105 Gin Salt Okunur 16 Bit 1-31
Alarmlari Goster Salt Okunur
403106 Alarmlari Goster Ust Kelime Salt Okunur | 16 Bit _ o
Bit tanimlari igin Tablo 5'e bakin.
403107 Alarmlari Goster Alt Kelime Salt Okunur 16 Bit
Konfiglirasyonu Goster
403200 Saat Okuma / 16 Bit 0-23
Yazma
403201 Dakika Okuma / 16 Bit
Yazma
0-59
403202 Saniye Okuma / 16 Bit
Yazma
403203 Yil Okuma / 16 Bit 00-99
Yazma
403204 Ay Okuma / 16 Bit 1-12
Yazma
403205 Gin Okuma / 16 Bit 1-31
Yazma
403206 Parolay1 Goster Okuma / 16 Bit 0000-9999
Yazma
403207 Tarih Formatini Goster Okuma / 16 Bit 0 = AA/GG/YY
Yazma 1= GGIAAIYY
2 = YY/AA/IGG
403208 Basing Birimleri Okuma / 16 Bit 0 = Psi
Yazma
1 = bar
2 = Mpa
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Modbus Degisken Kayit Erisimi | Boyut Notlar/Birimler
Kaydi
403209 Hacim Birimleri Okuma / 16 Bit 0 = Litre
Yazma
1 = Galon
403210 Akis Birimleri Okuma / 16 Bit 0 = Litre/dk
Yazma 1 = Galon/dk
2 = cc/dk
3 = oz/dk 4 = Devir / dak
403211 Profil Kilidi Okuma / 16 Bit 0 = Profil Kilidini Devre Disi Birak
Yazma 1 = Profil Kilidini Etkinlestir
403212 Transdiser 1 Tipi Okuma / 16 Bit 0 = Higbiri
Yazma .
1 =500 psi (34,4 Bar, 3,44 MPa)
2 =5000 psi (344,7 Bar, 34,74
MPa)
403213 Transdiser 1 Atandi Okuma / 16 Bit 0-1
Yazma
403214 Okuma 16 Bit Tam Sayi Degeri (0 - 65535)
/ Yazma
(Okumalar
g6z ardi
.. edildi)
Transduser 1 Olgegi ) -
403215 Okuma 16 Bit Ondalik Sayi Degeri (0 - 65535)
/ Yazma
(Okumalar
g6z ardi
edildi)
403216 Okuma 16 Bit Tam Sayi Degeri (0 - 65535)
/| Yazma
(Okumalar
g6z ardi
) edildi)
Transduser 1 Ofseti -
403217 Okuma 16 Bit Ondalik Sayi Degeri (0 - 65535)
/| Yazma
(Okumalar
g6z ardi
edildi)
403218 Transdiser 2 Tipi Okuma / 16 Bit 0 = Higbiri
Yazma .
1 =500 psi (34,4 Bar, 3,44 MPa)
2 = 5000 psi (344,7 Bar, 34,74
MPa)
403219 Ayriimis Okuma / 16 Bit
Yazma
403220 Okuma 16 Bit Tam Sayi Degeri (0 - 65535)
/ Yazma
(Okumalar
g6z ardi
.. edildi)
Transdiser 2 Olgegi - —
403221 Okuma 16 Bit Ondalik Sayi Degeri (0 - 65535)
/ Yazma
(Okumalar
g6z ardi
edildi)
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Modbus Degisken Kayit Erisimi | Boyut Notlar/Birimler
Kaydi
403222 Okuma 16 Bit Tam Sayi Degeri (0 - 65535)
/ Yazma
(Okumalar
g6z ardi
edildi)
Transduser 2 Ofseti -
403223 Okuma 16 Bit Ondalik Sayi Degeri (0 - 65535)
/ Yazma
(Okumalar
g6z ardi
edildi)
403224 Uzaktan Baslatmay Etkinlestir Okuma / 16 Bit
Yazma 0 = Devre Disi Birakildi
403225 Dolum Solenoid Cikisi Okuma / 16 Bit 1 = Etkinlestirildi
Yazma
403226 Ayrilmis Okuma / 16 Bit
Yazma
403227 Kigiik indiikleme Anahtari Sayimi Okuma / 16 Bit 0 - 65535 Dongu sayisi
Yazma
403228 Ayriimis Okuma / 16 Bit
Yazma
403229 Ayriimis Okuma / 16 Bit
Yazma
403230 Ayrilmis Okuma 16 Bit
/ Yazma
(Okumalar
g6z ardi
edildi)
403231 Birincil Tank Seviyesi Okuma 16 Bit %0 - 100
/ Yazma
(Okumalar
g6z ardi
edildi)
403232 Konfigiire edilebilir G Tirl Okuma / 16 Bit 0 = Kiiciik indilkleme Anahtari
Yazma Sayimi (Yardimci Girig)
1 = Karistiricinin Durmasi
(Yardimci Giris)
2 = Yuksek Seviyede Birincil
(Yardimci Cikis)
3 = Dusuk Seviyede Birincil
(Yardimci Cikis)
4 = PLC (Yardimci Cikis)
5 = PLC Harici Dolum (Yardimci
Cikis) L3A0/L4A0 otomatik olarak
Yardimci Gikisi kapatir
403233 Karistirict Durma Durumu Okuma 16 Bit 0 = Karistirici Durma Anahtari
/ Yazma Etkin Degil
g%l;u?rg:ar 1 = Karistirici Durma Anahtari
edildi) Etkin
403234 Aksesuar Solenoid Cikisi Okuma / 16 Bit 0 = Devre Digi, 1 = Etkin
Yazma
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Modbus Degisken Kayit Erisimi | Boyut Notlar/Birimler
Kaydi
Pompa Durumu
404100 Pompa Durum Bitleri Okuma / 16 Bit bit 0 = Pompa hareket etmeye
Yazma galisiyor
bit 1 = Pompa hareket ediyor
bit 2 = Etkin Alarm
bit 3 = Etkin Sapma
bit 4 = Etkin ikaz
bit 5 = Kurulum Degistirildi
(6141-6159 kaydi)
bit 6 = Ayrilmis/kullaniimamis
bit 7 = Calisma Durumu
bit 8 = Profil 1 Degistirildi
bit 9 = Profil 2 Degistirildi
bit 10 = Profil 3 Degistirildi
bit 11 = Profil 4 Degistirildi
bit 12 = Tank Olaylari
404101 Gegerli Hiz Salt Okunur 16 Bit 10 = 1,0 devir/dk
404102 Gegerli Debi Salt Okunur | 16 Bit 10 =1,0 L/Dk
10 = 1,0 Gal/Dk
1 =1 cc/dk
1 =1 oz/dk
10=1,0 CPM
404103 Gegerli Kuvvet Salt Okunur | 16 Bit %0 - 100
404104 Gegerli Pompa Cikis Basinci Salt Okunur 16 Bit 1=1 psi
404105 Gegerli GBR Basinci Salt Okunur 16 Bit 10 = 1,0 Bar
100 = 1,00 Mpa
404106 Parti Toplami Yiksek ifade Salt Okunur 16 Bit
Hacim birimleri, bkz. Tablo 7.
404107 Parti Toplam| DUSUK ifade Salt Okunur 16 Bit
404108 Genel Toplam Yiiksek ifade Salt Okunur | 16 Bit
404109 Genel Toplam Dusuk ifade Salt Okunur 16 Bit
' . . Pompa devirleri, bkz. Tablo 7.
404110 Bakim Toplami Yiiksek ifade Salt Okunur | 16 Bit
404111 Bakim Toplam| D[_'|$[_'|k ifade Salt Okunur 16 Bit
404112 Pompa Olaylari 1 — Yiiksek ifade Salt Okunur [ 16 Bit
- - Pompa olaylari, Tablo 5.
404113 Pompa Olaylari 1 — Diisiik ifade Salt Okunur | 16 Bit
404114 Ekran Olaylari — Yiiksek ifade Salt Okunur | 16 Bit
- - Ekran olaylari, Tablo 5.
404115 Ekran Olaylari — Dusik ifade Salt Okunur | 16 Bit
404116 Pompa Olaylari 2 — Yiiksek ifade Salt Okunur | 16 Bit
- - Pompa olaylari, Tablo 5.
404117 Pompa Olaylari 2 — Dislik Ifade Salt Okunur 16 Bit
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Modbus Degisken Kayit Erisimi | Boyut Notlar/Birimler
Kaydi
404118 Sistem Tipi Salt Okunur 16 Bit 0 = Tekli alt, 1 = ikili alt
404119 Calistirma/Durdurma Anahtari Salt Okunur | 16 Bit 0 = Anahtar kapali (Durma
Durumu Durumu)
1 = Anahtar agik (Calisma
Durumu)
Yazihm Sirdmleri
404120 Yazihm Surimu Soguk Buyuk Degisim | Salt Okunur | 16 Bit 0-9
404121 Yazihm Sitrimi Soguk Kigtk Degisim | Salt Okunur | 16 Bit 0-99
404122 Yazihm Strimi Soguk Gelistirme Salt Okunur | 16 Bit 0-999
404123 Yazilim Strimu Sicak Buyuk Degisim | Salt Okunur | 16 Bit 0-9
404124 Yazilim Strimu Sicak Kiguk Degisim | Salt Okunur | 16 Bit 0-99
404125 Yazilim Strimu Sicak Gelistirme Salt Okunur | 16 Bit 0 -999
404126 Ekran Sirimi BlylUk Degisim Salt Okunur | 16 Bit 0-9
404127 Ekran Sirimi Kiglik Degisim Salt Okunur | 16 Bit 0-99
404128 Ekran Surimi Gelistirme Salt Okunur | 16 Bit 0-999
404129 Pompa Seri Numarasi 1 — Alt Kelime | Salt Okunur | 16 Bit Karakterler 0-3 ASCII
404130 Pompa Seri Numarasi 1 — Ust Kelime | Salt Okunur 16 Bit Karakterler 4-6 ASCII
404131 Pompa Seri Numarasi 2 — Alt Kelime | Salt Okunur 16 Bit Karakterler 0-3 ASCII
404132 Pompa Seri Numarasi 2 — Ust Kelime | Salt Okunur 16 Bit Karakterler 4-6 ASCII
404133* Genel Toplam Ust Kelime Salt Okunur 16 Bit
Pompa devirleri, bkz. Tablo 7.
404134* Genel Toplam Alt Kelime Salt Okunur 16 Bit
404135* Etkin Alarmlar 1 — Ust Kelime Salt Okunur | 16 Bit
404136* Etkin Alarmlar 1 — Alt Kelime Salt Okunur | 16 Bit
- - Pompa olaylari, Tablo 5.
404137~ Etkin Alarmlar 2 — Ust Kelime Salt Okunur | 16 Bit
404138* Etkin Alarmlar 2 — Alt Kelime Salt Okunur | 16 Bit
404139* Bakim Toplami Ust Kelime Salt Okunur 16 Bit
Pompa devirleri, bkz. Tablo 7.
404140* Bakim Toplami Alt Kelime Salt Okunur 16 Bit
404141* Pompa 2 Seri Numarasi 1 — Alt Salt Okunur 16 Bit Karakterler 0-3 ASCII
Kelime
404142* Pompa 2 Seri Numarasi 1 — Ust Salt Okunur 16 Bit Karakterler 4-6 ASCII
Kelime
404143* Pompa 2 Seri Numarasi 2 — Alt Salt Okunur 16 Bit Karakterler 0-3 ASCII
Kelime
404144* Pompa 2 Seri Numarasi 2 — Ust Salt Okunur 16 Bit Karakterler 4-6 ASCII

Kelime

* Sadece ikili alt sistemlerde mevcuttur.

Uzatilmis Modbus Degiskenleri

Bu bélimde gosterilen kayitlar, kullanici sistemin tim kontroliiniin PLC tarafindan yapilmasini istediginde gereken
gelismis entegrasyon ¢6zimlerine ydneliktir. Optimum iletisim gecikmesi icin sadece dizenli olarak izlenecek ve
degistirilecek kayitlarin haritalanmasi ve kalan parametrelerin ekranla konfigire edilmesi tavsiye edilir.

Etkin Profil

334300M
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Modbus Degisken Kayit Erisimi | Boyut Notlar/Birimler

Kaydi

404150 Basing¢/Kuvvet Minimum Salt Okunur 16 Bit

404151 Basing/Kuvvet Hedefi Salt Okunur |16 Bit | Kuvvet ve Basing birimleri, bicz

404152 Basing/Kuvvet Maksimum Salt Okunur | 16 Bit

404153 Minimum Debi Salt Okunur | 16 Bit

404154 Debi Hedefi Salt Okunur | 16 Bit Akis birimleri, bkz. Tablo 7.

404155 Maksimum Debi Salt Okunur 16 Bit

404156 Mod Salt Okunur 16 Bit 0 = Basing, 1 = Akis, 2 = Hibrit
(Sadece 3 Fazli Motorlar)

404157 GBR Kapall Yuzde Salt Okunur 16 Bit 0 - 100 (Yaklasik 1-100 psi, GBR
kontrol kiti hakkinda bilgi igin bkz.
kilavuz 332142)

404158 Basing/Kuvvet Minimum Olay Tipi Salt Okunur 16 Bit

404159 Basing/Kuvvet Maksimum Olay Tipi Salt Okunur | 16 Bit o

- 0 = Limit, 1 = Sapma, 2 = Alarm
404160 Debi Minimum Olay Tipi Salt Okunur | 16 Bit
404161 Debi Maksimum Olay Tipi Salt Okunur | 16 Bit

Entegrasyon Ayar Blogu
Bu bélim zaman zaman (seyrek olarak) izlenmesi veya kontrol edilmesi gerekebilen sistem seviyesindeki kontrol
degiskenlerini igerir.

404200 Yerel/Uzaktan Kontrol Okuma / 16 Bit 0 = yerel, 1 = uzaktan/PLC
Yazma
404201 Aktif Profil Numarasi Okuma / 16 Bit 0 = durduruldu, 1, 2, 3, 4
Yazma
404202 Pompa Kontrol Bit Alani Okuma / 16 Bit Bit tanimlari icin Tablo 6'ya bakin.
Yazma
404203 Bakim Aralidi Yiiksek ifade Okuma / 16 Bit
Yazma
: - Pompa devirleri, bkz. Tablo 7.
404204 Bakim Aralgi Disiik ifade Okuma / 16 Bit
Yazma
404205 Transduser 1 tipi Okuma / 16 Bit 0 = Higbiri
Yazma .
1 =500 psi (3,44 mPa, 34,47 bar)
404206 T diser 2 tipi Ok 16 Bit
ransuser < ip! Oxuma | " | 2= 5000 psi (34,47 mPa, 344,74
bar)
3 =5 psi (34,5 kPa, 0,345 bar)
Tank seviyesi sensori
404207 Kapali Déngl Transduser Okuma / 16 Bit 0 = Etkin Degil, 1 = Etkin (Not:
Etkinlestirme 1 Yazma Kapali dongt kontrolii i¢in sadece
404208 Kapall Déngii Transdiiser Okuma / 16Bit | | ransduser etkin olabilir
Etkinlestirme 2 Yazma
404209 Ayriimis Okuma / 16 Bit N/A
Yazma
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Modbus Degisken Kayit Erisimi | Boyut Notlar/Birimler
Kaydi
404210 Alt Pompa Tipi Okuma / 16 Bit 0 = Gegersiz/Konfiglre edilmedi

Yazma
1=145cc
2 =180 cc
3=220cc
4 =290 cc
5 =750 cc
6 = 1000 cc
7 =1500 cc
8 = 2000 cc
9 = 2500 cc

404211 Alt Pompa Boyutu Okuma / 16 Bit Cc olarak gergek alt boyut (0 -

Yazma 65535 cc)

404212 Karistirict Hizi Okuma / 16 Bit 0-100%
Yazma

404213 Karistiriciyi Etkinlestirme Okuma / 16 Bit 0 = Devre disi, 1 = Etkin
Yazma

404214 GBR % Kapali Durma Profili Okuma / 16 Bit 0-100%

Yazma Pompa durdugunda akiskan hatti
basincini korumak Gzere durma
profili aktif oldugundaki ayar.

404215 Pompa 2 Bakim Araligi Ust Kelime Okuma / 16 Bit
Yazma
0 - 65535 cc

404216 Pompa 2 Bakim Araligi Alt Kelime Okuma / 16 Bit
Yazma

Parola

404250 Parola Etkin Okuma / 16 Bit 0 = Parola devre disi, 1 = Parola
Yazma etkin

404251 Profil Kilidi Okuma / 16 Bit 0 = Kilit devre disi, 1 = Kilit etkin
Yazma

Profil Ayar Bloklari

Her profil blogu 12 kayitlik bir gruptur. Profil (1-4) kayit numarasindaki 4. hanedir (x) ve tanimlanan gergek kullanici
profiline karsilik gelir. Ornegin, kayit 405x00; 405100, 405200, 405300 ve 405400’U temsil eder.

405x00 Basing/Gu¢ Minimum Okuma / 16 Bit Basing birimleri, bkz. tablo 7.
Yazma

405x01 Basing/Gli¢ Hedefi Okuma / 16 Bit Basing birimleri, bkz. tablo 7.
Yazma

405x02 Basing/Gu¢ Maksimum Okuma / 16 Bit Basing birimleri, bkz. tablo 7.
Yazma

405x03 Akis Minimum Okuma / 16 Bit Akis birimleri, bkz. Tablo 7.
Yazma

405x04 Akis Hedefi Okuma / 16 Bit Akis birimleri, bkz. Tablo 7.
Yazma

405x05 Akis Maksimum Okuma / 16 Bit Akis birimleri, bkz. Tablo 7.
Yazma
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Modbus Degisken Kayit Erisimi | Boyut Notlar/Birimler
Kaydi
405x06 Mod Segimi Okuma / 16 Bit 0 = Basing, 1 = Akis,
Yazma 2 = Hibrit (Sadece ug¢ fazh
sistemlerde mevcuttur)
405x07 GBR % Aclk Okuma / 16 Bit Deger 0-100 arasinda olacaktir
Yazma (Yaklasik 1-100 psi, GBR kontrol
kiti hakkinda bilgi icin kilavuz
332142’ye bakin)
405x08 Basing/Gug¢ Min. Alarm Tipi Okuma / 16 Bit 0 = Limit, 1 = Sapma, 2 = Alarm
Yazma
405x09 Basing/Gli¢ Maks. Alarm Tipi Okuma / 16 Bit 0 = Limit, 1 = Sapma, 2 = Alarm
Yazma
405x10 Akis Minimum Alarm Tipi Okuma / 16 Bit 0 = Limit, 1 = Sapma, 2 = Alarm
Yazma
405x11 Akis Maksimum Alarm Tipi Okuma / 16 Bit 0 = Limit, 1 = Sapma, 2 = Alarm
Yazma
Olay
405500 Olay Sayisi Okuma / 16 Bit
Yazma
405501 Talep Edilen Olay Okuma / 16 Bit
Yazma 0-65535
405502 Olay Numarasi Okuma / 16 Bit
Yazma
405503 Olay Yili Okuma / 16 Bit 00-99
Yazma
405504 Olay Ayl Okuma / 16 Bit 1-12
Yazma
405505 Olay Gunu Okuma / 16 Bit 1-31
Yazma
405506 Olay Saati Okuma / 16 Bit 0-23
Yazma
405507 Olay Dakikasi Okuma / 16 Bit
Yazma
0-59
405508 Olay Saniyesi Okuma / 16 Bit
Yazma
405509 Olay Kodu Okuma / 16 Bit Karakterler 0-3 ASCII
Yazma
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Modbus Degisken Kayit Erisimi | Boyut Notlar/Birimler
Kaydi
Akilli Boya Mutfagi Kayitlari
Entegrasyon
406100 Saniye Sayaci Salt Okunur 0-59
406101 Pompa Durum Bitleri Okuma / bit 0 = Pompa hareket etmeye
Yazma calisiyor
bit 1 = Pompa hareket ediyor
bit 2 = Etkin Alarm
bit 3 = Etkin Sapma
bit 4 = Etkin ikaz
bit 5 = Kurulum Degistirildi
(6141-6159 kaydr)
bit 6 = Ayrilmis/kullaniimamis
bit 7 = Calisma Durumu
bit 8 = Profil 1 Degistirildi
bit 9 = Profil 2 Degistirildi
bit 10 = Profil 3 Degistirildi
bit 11 = Profil 4 Degistirildi
bit 12 = Tank Olaylari
406102 Fiili Pompa Hizi Salt Okunur » )
406103 Fiili Pompa Debisi Salt Okunur Alag birimlerl, bkz. Tablo 7.
406104 Tahmini Pompa Glicli veya Basinci Salt Okunur 0-100
406105 Transdlser 1 Basinci Salt Okunur . )
406106 Transduser 2 Basinci Salt Okunur Al birimler, bkz. Tablo 7.
406107 ADCM Giris Durumu Bitleri Salt Okunur bit 0 / bit 1:
0 = Durma
1 = Calisma
2 = Agma-Kapatma
bit 2 = Karistirici Durma Durumu
0 = Etkin Degil, 1 = Etkin
406108 ADCM Cikis Bitleri Okuma / Bit 0: Pompa Doldurma
vazma 0 = Kapali, 1 = Agik
Bit 1 = Yardimci Cikis Glicl
0 = Kapali, 1 = Agik
406109 Aktif Profil Numarasi Okuma / 0-4
Yazma
406110 Karistirici Hedefi Okuma / %0 - 100
Yazma
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Modbus Degisken Kayit Erisimi | Boyut Notlar/Birimler
Kaydi
406111 VFD Etkinlestirme Durumu Okuma / Bit O:
Yazma 0 = Kapali, 1 = Agik
Bit 1:
0 = Yerel Talep, 1 = Uzaktan
Talep
406112 Fiili Tank Seviyesi #1 Pct Okuma / 0-100
Yazma
406113 Karistirici Profili Etkin Okuma / 0 = Devre Disi, 1 = Etkin
Yazma
406114 Parti Toplami Yiiksek ifade Salt Okunur
- Hacim birimleri, bkz. Tablo 7.
406115 Parti Toplami Disiik ifade Salt Okunur
406116 Genel Toplam Yiiksek ifade Pompa 1 | Salt Okunur
406117 Genel Toplam Diisiik ifade Pompa 1 | Salt Okunur
406118 Genel Toplam Yiiksek ifade Pompa 2 | Salt Okunur Pompa devirleri, bkz. Tablo 7.
(x2)
406119 Genel Toplam Diisiik ifade Pompa 2 | Salt Okunur
(x2)
406120 Tank Seviyesi Donma Yuzdesi Salt Okunur 0-100
406121 Doldurma Pompasi Dagitim Hacmi Salt Okunur o
: Pompa devirleri, bkz. Tablo 7.
406122 Doldurma Pompasi Kalan Hacim Salt Okunur
406123 GBR Hedefi Salt Okunur 0-100
406124 Ayriimis Salt Okunur Gegerli Degil
406125 Motor 2 Giicli — X2 Sistemi Salt Okunur 0-100
406126 Ayriimis Salt Okunur
406127 Ayriimis Salt Okunur Gegerli Degil
406128 Ayrilmis Salt Okunur
Akilli Boya Mutfagi Kayitlari Ayari
406129 Pompa 1 Alarmlar Yiksek ifade Salt Okunur
: Pompa olaylari, Tablo 5.
406130 Pompa 1 Alarmlar Disiik ifade Salt Okunur
406131 Ekran 1 Alarmlari Yiiksek ifade Salt Okunur
- Ekran olaylari, Tablo 5.
406132 Ekran 1 Alarmlari Diisiik ifade Salt Okunur
406133 Pompa 1 Alarmlari 2 Yiiksek ifade Salt Okunur
406134 Pompa 1 Alarmlari 2 Disik ifade Salt Okunur
406135 Pompa 2 Alarmlari Yiiksek ifade Salt Okunur
: Pompa olaylari, Tablo 5.
406136 Pompa 2 Alarmlari Diisiik ifade Salt Okunur
406137 Pompa 2 Alarmlari 2 Yiiksek ifade Salt Okunur
406138 Pompa 2 Alarmlari 2 Disiik ifade Salt Okunur
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Modbus Degisken Kayit Erisimi | Boyut Notlar/Birimler
Kaydi
406139 Pompa Kontrol Bit Alani Okuma / Bit 0 = Net Alarm
Yazma Bit 1 = Seriyi Sifirla
Bit 2 = Bakim Sayaci 1'i Sifirla
Bit 3 = Bakim Sayaci 2'yi Sifirla
Bit 4 = Bakim Karistiriciyr Sifirla
406140 Konfigtrasyon Okuma / Bit 0: 0 = Yerel, 1 = Uzaktan
Yazma . ) R
Bit 1: Profil 4 Dénglsi
0 = Standart, 1 = Déngu Profili
Bit 2: Transduser 1
0 = Devre Disi, 1 = Etkin
Bit 3: Transduser 2
0 = Devre Disi, 1 = Etkin
Bit 4: PrimaryHiAlarmType
0 = Sapma, 1 = Alarm
Bit 5: PrimaryLowAlarmType
0 = Sapma, 1 = Alarm
Bit 14: Calistirma/Durdurma
Anahtari
0 = Devre disi, 1 = Etkin
Bit 15: Uzaktan Baslatma
0 = Etkin, 1 = Devre Disi
406141 Sistem Tipi Salt Okunur 0 = Tekli Alt, 1 = ikili Alt
406142 Basing Birimleri Okuma / 0 = Psi, 1 =bar, 2 = Mpa
Yazma
406143 Hacim Birimleri Okuma / 0 = Litre, 1 = Galon
Yazma
406144 Akis Birimleri Okuma / 0 = Litre/dk
vazma 1 = Galon/dk
2 = cc/dk
3 = oz/dk
4 = Devir / dak
406145 Karistirict Hiz Birimleri Okuma / 0 =Yuzde, 1 = Hertz, 2 = dev/dak
Yazma
406146 Durma Profili GBR % Ayari Okuma /
Yazma
406147 Birincil Tank Seviyesi Yiksek Alarmi Okuma /
Yazma
406148 Birincil Tank Dolum Hedefi Okuma / 0-100
Yazma )
406149 Birincil Tank Dolum Seviyesi Okuma /
Yazma
406150 Birincil Tank Seviyesi Dusuk Alarmi Okuma /
Yazma
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Modbus Degisken Kayit Erisimi | Boyut Notlar/Birimler
Kaydi
406151 Birincil Tank Donma Seviyesi Alarmi Okuma /
Yazma
406152 TBD Okuma /
Yazma
406153 TBD Okuma / D
Yazma Gegerli Degil
406154 TBD Okuma /
Yazma
406155 Kapall Déngl Transduiser Okuma / Bit 0 = Etkinlestirme/Devre Disi
Etkinlestirme Yazma Birakma Trans 1
Bit 1 = Etkinlestirme/Devre Disi
Birakma Trans 2
406156 Pompa Alt Grup Boyutu Salt Okunur 0-65535 cc
406157 Yardimci 10 Fonksiyonu Okuma / 0 = Kiigiik indiikleme Anahtari
Yazma Sayimi (Yardimci Giris)

1 = Karistiricinin Durmasi
(Yardimci Giris)

2 = Ylksek Seviyede Birincil
(Yardimci Cikis)

3 = Dusuk Seviyede Birincil
(Yardimci Gikis)

4 = PLC (Yardimci Cikis)

5 = PLC Harici Dolum (Yardimcli
Cikis) L3A0/L4A0 Yardimci
Cikisi otomatik olarak kapatir
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Her bir alarmin agiklamasi i¢in bkz. Hata Kodu Sorun Giderme, page 24.

Table 5 Alarm Bitleri

404112 - Pompa Olaylar 1 — Yiiksek ifade

Bit Olay Tar( Olay Kodu Olay Adi

0 Sapma T3D1 Asir Sicaklik Sapmasi

1 - — Ayrilmis

2 Alarm P6D1 Basing Transduseri Eksik

3 Sapma ERR1 Yazilim Hatasi

4 ikaz MND1 Bakim Sayimi

5 Alarm V1M1 AC Gug Kaybi

6 Sapma T2D1 Dusuk Sicakhk

7 Alarm WNC1 Sirim Uyumsuzlugu

8 Alarm CCN1 IPC iletisimi

9 Alarm WMCH1 Dahili Yazilim Hatasi

10 - — Ayrilmis

11 Sapma WSCH1 Aktif Profilde Sifir Ayari

12 Sapma END1 Kodlayici/Strok araligi kalibrasyonu siriyor
13 Alarm A4N1 Asiri Akim

14 Alarm T4D1 Asiri Sicaklik Alarmi

15 Alarm WCWA1 Tekli Alt Pompa Modunda Ekranli ikili Alt Pompa Sistemi
404113 - Pompa Olaylan 1 — Diisiik ifade

Bit Olay Tar( Olay Kodu Olay Adi

0 Alarm K1D1 Minimum Hiz

1 Sapma K2D1 Minimum Hiz

2 Alarm K4D1 Maksimum Hiz

3 Sapma K3D1 Maksimum Hiz

4 Alarm P11 Minimum Basing

5 Sapma P21 Minimum Basing

6 Alarm P41 Maksimum Basing

7 Sapma P3I1 Maksimum Basing

8 Alarm V11 Dusuk Gerilim

9 Alarm V41 Asiri Gerilim

10 Alarm V11 Yiksek Basing 120 V

11 Alarm CAD1 CAN iletisim Pompasi

12 Sapma CBN1 Dahili Iislemci iletisim Hatasi
13 Alarm WXD1 Devre Karti Donanimi

14 Alarm WSD1 Gegersiz Alt Pompa Boyutu
15 — - Ayriimis

404116 - Pompa Olaylan 2 — Yiiksek ifade

Bit Olay Turd Olay Kodu Olay Adi

0 — — Ayriimis
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1 - — Ayrilmis
2 — — Ayrilmis
3 Sapma CAD_ CAN iletisim Hatasi Pompa
4 Sapma ESD_ Kodlayici Kalibrasyonu Basarisiz
5 Sapma ES5N_ Strok Kalibrasyonu Basarisiz
6 Tavsiye ENDC Kodlayici/Strok Arahgi Kalibrasyonu Siriyor
7 Alarm CCC_ Pompa Calistirma Sirasinda Ekrani Bulamadi
8 Sapma ELI_ Beklenmeyen Sicak Kart Sifirlanmasi
9 Alarm ASN_ Asiri Akim
10 Tavsiye ELD_ Ayriimis
11 — — Ayriimis
12 — — Ayrilmis
13 — - Ayriimis
14 - — Ayrilmis
15 — - Ayriimis
404117 - Pompa Olaylan 2 — Diisiik ifade
Bit Olay Turd Olay Kodu Olay Adi
0 Tavsiye ES5F_ X2 Kalibrasyon Hatasi, Cok Hizli
1 Tavsiye ENN_ X2 Kalibrasyon Tamamlandi
2 Alarm WNN_ ikili Alt Pompa Modunda Ekranli Tekli Alt Pompa Sistemi
3 — — Ayriimis
4 Tavsiye ESS_ ikili Alt Pompa Sisteminin Kalibrasyonu Durduruldu veya
Kesintiye Ugradi
5 Tavsiye ESU_ ikili Alt Pompa Sistemi Kalibrasyonu Dengesiz
6 Alarm VOM_ Calistirmada Dusuk Besleme Gerilimi Algilandi
7 — — Ayriimis
8 — — Ayrilmis
9 — — Ayriimis
10 - — Ayriimis
11 — — Ayrilmis
12 — — Ayriimis
13 — — Ayrilmis
14 — - Ayrilmis
15 - — Ayriimis
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Ek A - Modbus Degdisken Haritasi

404114 - Ekran Olaylan — Yiiksek ifade

Bit Olay TurG Olay Kodu Olay Adi

0 Sapma P6C1 Basin¢ Transduseri Hatasi

1 Alarm L1AF Birincil Tank Donma Alarmi

2 Sapma P3CB Basing Transduseri 2 Yuksek Sapma
3 Alarm P4CB Basing¢ Transduseri 2 Yuksek Alarm
4 Sapma P2CB Basing Transdulseri 2 Disik Sapma
5 Alarm P1CB Basing Transduseri 2 Distik Alarm
6 Sapma P7CX Basing Delta Sapmasi

7 Alarm PICX Basing Delta Alarmi

8 Sapma L2BX Disiik ikincil Tank

9 Alarm L1BX Diisiik ikincil Tank

10 Ayrilmis — —

11 Ayriimis — —

12 Ayrilmis - —

13 Ayriimis — —

14 Ayrilmis — —

15 Ayrilmis — —

404115 - Ekran Olaylan — Diisiik ifade

Bit Olay Tir(G Olay Kodu Olay Adi

0 Alarm P5D1 Transdiser Atama Uyumsuzlugu

1 Sapma P1D1 Dengesiz Yuk

2 Ayrilmis - —

3 Sapma C3GX Modbus iletisimi Kayboldu

4 Alarm C4GX Modbus iletisimi Kayboldu

5 Sapma POD1 Buyuk Dengesiz Yik (x2 Sistem)

6 Tavsiye EBCX Calistirma/Durdurma Anahtari Kapali
7 Sapma L3AO Birincil Tank Yiksek Sapmasi

8 Alarm L4AO Birincil Tank Yuksek Alarmi

9 Sapma L2A0 Birincil Tank Disik Sapmasi

10 Alarm L1AO Birincil Tank Dusik Alarmi

1 Sapma F2FO Akissiz Dolum Pompasi Sapmasi
12 Alarm F1FO Akissiz Dolum Pompasi Alarmi

13 Sapma L6CA Port 8 4 ila 20 mA acik devre

14 Alarm L6CB Port 9 4 ila 20 mA acik devre

15 Alarm CACX CAN iletisim Alarmi

334300M
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Ek A - Modbus Degisken Haritasi

Table 6 Pompa Durumu ve Kontrol Bitleri

404100 - Pompa Durum Bitleri

Bit Anlami

0 Pompa hareket etmeye calisiyorsa 1 degeri okunur

1 Pompa fiili olarak hareket ediyorsa 1 degeri okunur

2 Aktif alarmlar varsa 1 de@eri okunur

3 Aktif sapmalar varsa 1 degeri okunur

4 Aktif tavsiyeler varsa 1 de@eri okunur

5 Ayar degistirildi

6 Ayrilmis

7 Calistirma/Durdurma anahtari kapandi

8 Profil 1 degisti

9 Profil 2 degisti

10 Profil 3 degisti

11 Profil 4 degisti

12 Gelecekteki tank olaylari i¢in digerleri ayrildi

404202 - Pompa Kontrol Bitleri

Bit Anlami

0 Aktif bir alarm ya da sapma i¢in 0 degeri okunur. Temizlemek igin 1'e sifirlayin.

1 Parti toplamini sifirlamak igin 1'e ayarlayin

2 Bakim sayacini sifirlamak igin 1'e ayarlayin

digerleri Gelecekte kullanim i¢in ayrilmis - yalnizca yazma 0
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Table 7 Birimler

Ek A - Modbus Degdisken Haritasi

Birim Tiru Secilebilir Birimler | Birimler Kaydi Kayitlari birim degerlere | 1 birim igin kayit degeri
dénistirme
Kuvvet Yizde gecerli degil Glg¢ = Kayit 1= %1
Basing psi 403208 =0 Basing = Kayit 1=1 psi
Bar 403208 = 1 Basin¢ = Kayit/10 10 =1,0 Bar
MPa 403208 = 2 Basing = Kayit/100 100 = 1,00 Mpa
Hiz Devir/dak n/a Hiz = Kayit/10 10 = 1,0 devir/dak
Akis Litre/dak 403210=0 Akis = Kayit/10 10 = 1,0 L/dak
Gallon/dak 403210 = 1 Akis = Kayit/10 10 = 1,0 Gal/dak
cc/dak 403210 =2 Akis = Kayit 1 =1 cc/dak
oz/dak 403210=3 Akis = Kayit 1 =1 oz/dak
Devir/dak 403210 =4 Akis = Kayit/10 10 = 1,0 devir/dak
Hacim= Litre 403209 =0 Hacim = 1000*YUksek + | O (YUksek) / 10 (Dusuk)
Dusuk/10 =10L
Gallon 403209 = 1 Hacim = 1000*YUksek + | O (YUksek) / 10 (DUsuk)
Dusik/10 = 1,0 Gal
Devir== Pompa Devirleri n/a Devir = 10000*Yuksek + | O (Yuksek) / 1 (Dusuk) =

Diisik

1 devir

T Hacim kayit okumasini birimlere donustirme 6rnegdi: Kayit 404106 icin okuma (hacim Ust kelimesi) 12 ve kayit
404107 igin okuma (hacim alt kelimesi) 34 ise hacim 12003,4 litredir. 12 * 1000 + 34/10 = 12003 ,4.

11 Devir kayit okumasini birimlere dénistiirme érnegi: Kayit 404108 icin okuma (devir Ust kelimesi) 75 ve kayit
404109 icin okuma (devir alt kelimesi) 8000 ise hacim 758.000 devirdir. 75 * 10000 + 8000 = 758000.

334300M
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Ek B - PLC'den Pompa Kontrolli

Ek B - PLC'den Pompa Kontrolii

Bu kilavuzda, bir PLC'den pompay! uzaktan kontrol etmek igin Ek A'daki bilgilerin nasil kullaniimasi gerektigi
gOsterilmektedir. llgili adimlar, temel pompa kontrolinden daha gelismis izleme ve alarm kontrol 6zelliklerine dogru
ilerler.

E Flo DC to Graco Gateway Connection Diagram

protocols: 15V¥331 - Ethernet/IP, Modbus TCP; 15963 - DeviceNet; 15V964 - ProfiBus

\

[ The Graco Gateway converts Modbus RTU 2-wire RS485 to many other common field bus ]
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The Fiber Optic Converter (24N978) output is Modbus RTU 2-wire RS485.
Data at terminals B & C. With terminal A being ground.

Sisteminizi diizgin yapilandirmak i¢in éncelikle Ayar 2. Pompayi calistirma: Kayit 404201’i ayarlayin.
Ekranlarindaki tim ydnergeleri uygulamaniz énem Durdurma icin 0, profil icin 1 ila 4 girin.

tasir. Ekrandan kontrol edilirken pompanin diizgiin
calistigini test edin. Ekranin, fiber optiklerin, iletisim
ag gecidinin ve PLC'nin dlizgiin baglandigindan
emin olun. lletisim Kiti kilavuzuna basvurun. Uzaktan
kumanday etkinlestirmek ve modbus tercihlerinizi
ayarlamak icin Ayar Ekrani 12'yi kullanin.

1. PLC kontroliinii etkinlestirme: Kayit 4042000 1
olarak ayarlayin.

3. Pompa profilini gériintiileme: Kayit 404201’
okuyun. Bu kayit fiili pompa durumunu yansitmak
Uzere otomatik olarak guncellenir. Profil
ekrandan degistirilirse bu kayit da degisir. Pompa
bir alarm nedeniyle durursa bu kayit i¢cin 0 degeri
okunur.
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Pompa durumunu gériintiileme: Pompanin
durumunu gérmek igin kayit 404100°G okuyun.
Her bite ait aciklama i¢in Ek A, Tablo 6'ya bakin.

+ Ornek 1: Pompa o anda hareket halindeyse
kayit 404100, bit 1 degeri 1 olarak okunur.

+ Ornek 2: Pompada aktif bir alarm varsa kayit
404100, bit 2 degeri 1 olarak okunur.

Alarmlari ve sapmalar izleme: Kayit 404112 ila
404115'i okuyun. Bu kayitlardaki her bit bir alarm
veya sapmaya karsilik gelir. Bkz. Ek A, Tablo 5. |

+ Ornek 1: Basing, Ayar Ekrani 2'ye girilen
minimum ayarin altina diser. Minimum basin¢
Alarm olarak ayarlandiysa kayit 404113'Un
bit 4'linde, minimum basing Sapma olarak
ayarlandiysa kayit 404113'Un bit 5'inde
gOsterilir.

+ Ornek 2: Sistem, Ayar Ekrani 8'de bir basing
transduseri igin ayarlanmistir ancak higbir
transdiser algilanmamistir. Kayit 404114, bit
1’de gosterilir.

334300M
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Pompa devir hizini, debisini ve basincini izleme:
Kayit 404101 ila 404105'i okuyun. Basincin,
yalnizca bir basing transdiseri ekrana bagliysa
okunabilecegini unutmayin. Kayit 404104,
transduser 1'deki basinci gdsterir. Kayit 404105,
transdiser 2'deki basinci gdsterir. Bu kayitlarin
birimleri icin Ek A, Tablo 7'ye bakin.

« Ornek 1: Kayit 404101 icin 75 degeri
okunuyorsa pompa hizi 7,5 devir/dakikadir.

+ Ornek 2: Kayit 404103 igin 67 degeri
okunuyorsa pompa yiizde 67 basingta ¢alisiyor
demektir.

Aktif alarmlan ve sapmalan sifirlama: Alarma
neden olan kosulu ortadan kaldirin. Alarmi
temizlemek igin kayit 404202, bit 0’1 1 olarak
ayarlayin. Pompa, alarm nedeniyle 0O profilinde
olacaktir. Pompay! yeniden ¢alistirmak igin kayit
4042071’ profile ayarlayin.
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Ek B - PLC'den Pompa Kontrolli

Uygulama Notu 1 - Akis Modu / Basing Modu Karsilagtirmasi

Uygulamalarin gogunlugunda, her zaman akis
modunda c¢alistirma ve geri basing regulatérinin
hat basincini kontrol etmesini saglama istenen

bir durumdur. Bdylece, malzeme hizinin partikiil
slispansiyonu igin her zaman hedefle uyumlu olmasi
saglanir.

* Pompanin yalnizca akis modunda ¢alisip
g¢alismayacagini belirlemek igin maksimum
akis talebini test edin, tiim robot damlalarini ve
pusklrtme tabancalarini vb. acgin. Ardindan,
GBR’nin bunu saglayip saglamayacagini
gormek icin pompa ¢ikis basincini kontrol edin.
Saglayabiliyorsa basing moduna gerek yoktur.

» En ylksek malzeme talebi zamanlarinda GBR

akiskan basincini koruyamiyorsa Uretim sirasinda
basing modunu ¢alistirmak gereklidir. Bu modda,
pompa hizlanarak taleple uyumlu hale gelir ve
hedef basinci korur. Ayrica, talep distiginde
basinci korumak icin otomatik olarak durur.

Bu modun kullanimi, basing modu ve akis modu
arasinda; uretim sirasinda basing modu ve
Uretim disinda akis modu arasinda gecis yapmak
anlamina gelir. Bu senaryo ile ilgili hususlar igin
asagidaki uygulama notuna bakin.

Uygulama Notu 2 - Pompa Ayar Noktasi gegcisleri

Debi ve basing ayarlarinin Gretim disi zamanlar gibi

zamanlarda periyodik olarak degistirildigi uygulamalar

icin asagidaki hususlara dikkat edilmesi 6nemlidir:

* Pompa basing modunda iken, hattaki geri basing

pompanin basing ayar noktasina esit veya bundan
daha yiiksek ise herhangi bir zamanda tam olarak

duracaktir.

+ Zaman iginde gorilen viskozite degisiklikleri
hattaki geri basinci artirabilir, dyle ki akis
modundan (Uretim disi) basing moduna gecilmesi
gerektiginde, pompa hareket etmez ¢lnkl artan
geri basinci asmak igin yeni ve daha yiksek bir
basing ayar noktasi gerekir.

» Basing moduna gegmeden ve bunu yeni basing
ayar noktasi i¢in kullanmadan 6nce aktif basincin
veya gucun okunmasini tavsiye ederiz; motor
basin¢ sensoéri olmadan galisiyorsa kayit
404103’Un degerini okuyun (6rn. Gig/% mod).

* Motor basing senséru 1'den kontrol ediyorsa
kayit 404104 veya basing sensoéri 2'den kontrol
ediyorsa kayit 404105’ten okuyun; Pnématik
GBR'’ye sahip uygulamalar icin, profil GBR ayar
noktasi Graco GBR kontrol tnitesi kiti (24V001)

Uzerinden sistemi ydnetmek amaciyla kullanilabilir.
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« Uretim disi akis modunda, kayit 405107 (X profili
icin 405X07) GBR'yi tam olarak agmak igin 0’a
(%) ayarlanabilir. Boylece, hedef debinin daha
dislk basingla ve dolayisiyla daha dlstk eneriji
tiketimiyle galismasi saglanir. Ornegin:

Profil 1 kullanilarak, Gretim disi durumda, pompa,
debi hedef ayari 8 gallon/dakika (30 litre/dakika)
(kayit 405104 = 80) olacak sekilde akis modunda
(kayit 405106 = 1) ayarlanir ve profil maksimum
basing ayari sistem varsayilani olarak kalir. Basing
moduna gegmeden énce, kayit 404104’ten mevcut
basing degerini kaydedin (Motor, basing senséri

1 tarafindan saglanan geri bildirimi kontrol eder)
ve bu degeri kayit 405101’deki basing hedefi igin
yeni ayar olarak kullanin. Ardindan, mod kaydini
(405106) 0 (basing modu) olarak ayarlayin

Not: Yalnizca profil 1’'in kullanilmasi (4 adet vardir)
pompayi daha az kayit eslestirilmis bir sekilde kontrol
etmenizi saglar. Bununla birlikte, birden fazla profil
yapilandirmak i¢in 405X071’in X profili i¢cin basing
hedefi oldugu, 405X04’Gn X profili icin debi hedefi
oldugu ve diger profil degiskenleri i¢cin benzeri
durumlarin s6z konusu oldugu yukaridaki senaryolar
uygulanabilir.
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EK C - Sistem Yapilandirmalari
EK C - Sistem Yapilandirmalari

Bu yapilandirma diyagramlari temel iletisim ara baglantilarini gésterir. Basing transdiserleri, GBR kontrolleri veya
kapatma anahtarlari kullanilan bir sistem olusturmak i¢in Graco distribiitériiniize danisin.

Yerel Kontrol Baglantilari

Tekli ekran ve bir zincirde 1 veya daha fazla pompa iletisim Esdegeri
D D -
pP3t
C 1

P1t

P #1 P #1 P(n)

p2t

P1t

P(n) pP3t P #2 ——— P #3

p2t
D: Ekran NOT: Herhangi 2 cihaz arasindaki fiziksel baglanti
C: CAN kablosu kaybi zincirin tamamindaki tum cihazlari kapatacaktir.
P #: Pompa numarasi Kopri takili pompa kapanirsa tim pompalar ¢calismayi
P(n): Son pompa; bir zincirde maksimum izin verilen =8 durdurur.
J: Kopru

T Cihazdaki kablo prizi; bkz. Kablo Baglantisi, page 5
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EK C - Sistem Yapilandirmalari

Uzaktan Kumanda igin Baglantilar

RS485 MODBUS RTU

FOCM
Rxt Txt
—

1

P1T

rRx

p2t
Tx

D#1

P3f

P6t
Tx

pP5t
Rx

P1f

P #1

pat

P
P(n)

p2t

P3f

F*

FOCM: Fiber Optik Donustlriicti ModUlt (24R086)
G: Graco Ag Gegidi

D #: Ekran numarasi
D(n): Son ekran

P #: Pompa numarasi

P(n): Son pompa; bir zincirde maksimum izin verilen = 8

J: Képru

S: Calistirma/Durdurma anahtari

F: Fiber optik kablo
C: CAN kablosu

T Cihazdaki kablo prizi; bkz. Kablo Baglantisi, page 5

54

G
S
P1t P4t  pet
Rx Tx
D #2
P2t Pst(]” F~
Tx p3t Rx
Cc
Pt
P#1 P3t
p2t

PLC

P1f

p2f

P #1

p2t

P1T
P(n)

p2t

* Herhangi 2 ekran arasindaki uzaktan iletisim kaybi,
kesintiden sonra ekranlara bagl tim pompalarin uzaktan
kumandasinin durmasina neden olur. Kesintiden
sonraki pompalar yine de bagh olduklari ekranlardan

kumanda edilebilir.
NOT:Bir Galistirma/Durdurma anahtari bir ekranla

kullanilirsa anahtarin etkinlestiriimesi ekrana bagl tim

pompalari durdurur.
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Genis Yapilandirma

RS485 MODBUS RTU

EK C - Sistem Yapilandirmalari

P(n) g

P(n) g

FOCM: Fiber Optik Dénustirict Moddli (24R086)
G: Graco Ag Gegidi
D #: Ekran numarasi

D(n): Son ekran

P #: Pompa numarasi

P(n): Son pompa; bir zincirde maksimum izin verilen = 8

J: Kopru

S: Calistirma/Durdurma anahtari

F: Fiber optik ka
C: CAN kablosu

blo

E: Ethernet veya diger saha veriyolu kablosu

334300M

o PLC
[ 1
I I
I I |
I G t
| E |
I I
1 I
: | RS485 MODBUS RTU | :
FOCM FOCM
TT1
1111 I
o= ey 1
I I 1
F F F F F I I !
1 1 1
D #1 D #2 D #3 D #4 D #5 D #6 D #7 D #8
| | |
I I I
c C c c c [ I I
1 1 1
P P P(n) P(n) P(n) P(n) P(n) P(n)
¢ A
1
P

NOT: Bu yapilandirma, tek ekrana yonelik iletisim hatlari

hasar goérlrse devre disi birakilacak pompa sayisini
azaltir.
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EK C - Sistem Yapilandirmalari

Yapilandirma Parcgalar

Yapilandirmalar, ara baglanti Grtnlerinin ayrica alinmasini gerektirir. Yapilandirmaniza uygun kablo uzunluklarini

segin.
Tanim- Parca Aciklama
layici Numarasi
FOCM 24R086 Fiber Optik Donlsturici Modulu bir fiber optik baglanti moduili icerir; ek ekranlarda
FOCM yapilandirma islemi i¢in bir FOCM'de ek olarak 3 fiber optik baglanti modulinin
(M) satin alinmasi gerekir.
24N978 Moddl, Fiber Optik Baglanti
F Kablo, Fiber Optik ¢ift; kullanildiginda, her cihaz arasi ara baglanti i¢in 1 tane gerekir
177898 10 ft (3 m)
16M172 50 ft (15 m)
16M173 100 ft (30 m)
172418 165 ft (50 m)
17B160 330 ft (100 m)
G 15V331 Ag gegcidi
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Ek D - Kontrol Moduluna
Programlama

Yangin ve patlama riskini engellemek igin Unite
tehlikeli (patlayici ortam) konumdan ¢ikariimadikca

tokeni baglamayin, indirmeyin veya ¢ikarmayin.

+ Modiildeki tiim veriler varsayilan fabrika ayarlarina
sifilanabilir. Verileri ylikseltme sonrasinda kolayca
geri yuklemek icin yikseltmeden énce tim ayarlari
ve kullanici tercihlerini kaydedin.

* Her sistem i¢in en yeni yazilim strimi
www.graco.com adresinde bulunabilir.

Yazilim Yikseltme Talimatlan

NOT: Tokendeki yazilim modiilde daha 6nce
programlanan ile ayni stirimse hicbir islem yapilmaz
(kirmizi lamba yanip dénmesi dahil). Modulu birden
fazla defa programlamaya g¢alismak higbir zarar
vermez.

1. Sistem glclni kapatarak Graco Kontrol Moduli
gucunu ayirin.
NOT: Yazihm giincellemesi alternatif olarak,
token takildiktan sonra glncellemeyi baslatmak
icin Ayar Ekrani 16'daki sistem sifirlama diigmesi
(tarih ve saat) kullanilarak gii¢ kesilmeden de
yapilabilir.

2. Erisim kapagini (C) sokdn.
S

ti19597a

3. Tokeni (T) yuvasina yerlestirin ve sikica oturtun.
NOT: Tokenin belirli bir ydonde yerlestiriimesi
gerekmez.

4. Graco Kontrol Modilinin elektrigini baglayin.
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Ek D - Kontrol Moddlini Programlama

5. Yazilim yUklenirken kirmizi gésterge isi1gi
(L) ekranda yanip sdner. Yazilim tamamen
yuklendiginde kirmizi 1sik séner.

Yazilimin bozulmamasi igin durum ekrani
glncellemelerin tamamlandigini bildirene
kadar tokeni gikarmayin, sistem gucunu

kapatmayin veya higbir modiliu ayirmayin.

6. Ekran acildiginda asagidaki ekran gésterilir.

]

ﬁ.,, GRACD
|

Moforlarla iletisim kuruldu.

7. Guncellemenin tamamlanmasini bekleyin.
NOT: Tamamlanmasina kalan yaklasik sire
ilerleme gubugunun alt kisminda gésterilir.

il

]
0o:13 01:05

8. Gincellemeler tamamlandi. Simge
glncellemenin basarili veya basarisiz
oldugunu belirtir. Glncelleme basarisiz
olmadiysa tokeni (T) yuvadan ¢ikarin.

2B

&

Simge | Aciklama

@ Guncelleme basarili

@ Glncelleme basarisiz

Guncelleme tamamlandi; degisiklik
@ gerekmiyor

9. Devam etmek igin ©tU$una basin. Token hala
takiliysa uzaktan yikleme proseduri yeniden
baslar. Gilincelleme yeniden baslarsa igin
ilerlemek i¢in 5. adima donun.

10. Sistem glclni kapatarak Graco Kontrol Modili
glcund ayirin.

11. Token hala takiliysa yuvadan ¢ikarin.

12. Erisim kapagdini tekrar takin ve vidalarla (S)
sabitleyin.
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Notlar

Notlar
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California Proposition 65

KALIFORNIYA SAKINLERI

/N\ UYARI: Kanser ve tireme bozuklugu — www.P65warnings.ca.gov.
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California Proposition 65
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Standart Graco Garantisi

Graco, bu belgede bahsi gegmekte olup Graco tarafindan uretilmis ve Graco adini tasiyan higbir
ekipmanda, kullanim igin orijinal aliciya satildigi tarihte malzeme ve isgcilik kusurlari bulunmayacagini
garanti eder. Graco tarafindan yayinlanan her tirlii 6zel, genisletilmis ya da sinirli garanti hari¢ olmak
uzere Graco, satis tarihinden itibaren on iki ay sireyle Graco tarafindan kusurlu oldugu belirlenen tim
ekipman pargalarini onaracak veya degistirecektir. Bu garanti yalnizca, ekipmanin Graco’nun yazili
tavsiyelerine gére monte edilmis, ¢alistiriimis ve bakimi yapilmis olmasi durumunda gecerlidir.

Bu garanti genel asinma ve ylgranma){]l veya hatali kurulum, yanhs uygulama, asinma, korozyon,
yetersiz veya uygun olmayan bakim, ihmal, kaza, tahrif veya Graco'nunkiler haricindeki bilesen
pargalarinin kullanilmasi sonucu ortaya ¢ikan higbir ariza, hasar veya yipranmayi kapsamaz. Graco
gerek Graco ekipmaninin Graco tarafindan saglanmamis yapilar, aksesuarlar, ekipman veya
malzemeler ile uyumsuzlugundan gerek Graco tarafindan saglanmamis yapilarin, aksesuarlarin,
ekipmanin veya malzemelerin uygunsuz tasarimindan, tretiminden, kurulumundan, kullanimindan
veya bakimindan kaynaklanan ariza, hasar veya yipranmadan sorumlu olmayacaktir.

Bu garanti, iddia edilen kusurun dogrulanmasi i¢in kusurlu oldugu iddia edilen ekipmanin nakliye tcreti
Onceden ddenmis olarak bir Graco yetkili distributoriine iade edilmesini sart kosar. Bildirilen arizanin
dogrulanmasi durumunda, Graco tUm arizali pargalari Ucretsiz olarak onarir ya da degistirir. Nakliye
lcreti 6nceden 6denmis ekipman orijinal aliciya iade edilir. EKipmanin muayenesi sonucunda malzeme
veya iscilik kusuruna rastlanmazsa onarim isi parga, iscilik ve nakliye maliyetlerini igerebilecek makul
bir Ucret karsiliginda yapilir.

BU GARANTiI MUNHASIRDIR VE BELIRLi BIR AMACA UYGUNLUK GARANTISI YA DA TiCARI
ELVERISLILIK GARANTISI DAHIL ANCAK BUNUNLA SINIRLI OLMAMAK UZERE ACIKCA YA DA

ZIMNEN BELIRTILEN DIGER TUM GARANTILERIN YERINE GEGER.

Herhangi bir garanti ihlali durumunda Graco'nun yegane yUkimluligu ve alicinin yegane ¢6zim hakki
yukarida belirtilen sekilde olacaktir. Alici baska higbir kanun yolu (arizi veya sonug olarak ortaya c¢ikan
kar kayiplari, satis kayiplari, kisilerin veya milkiin zarar gérmesi veya diger tim arizi veya sonug
olarak ortaya gikan kayiplar dahil ancak bunlarla sinirli olmamak tzere) olmadigini kabul eder. Garanti
ihlali ile ilgili her tirll islem, satis tarihinden itibaren iki (2) yil icinde yapiimaldir.

GRACO TARAFINDAN SATILAN ANCAK GRACO TARAFINDAN URETILMEYEN AKSESUARLAR,
EKIPMANLAR, MALZEMELER VEYA BILESENLERLE ILGILI OLARAK GRACO HICBIR GARANTI
VERMEZ VE HICBIR ZIMNI TICARI ELVERISLILIK VE BELIRLI BIR AMACA UYGUNLUK
GARANTISINI KABUL ETMEZ. Graco tarafindan satilan ancak Graco tarafindan uretilmeyen bu
Urtinler (elektrik motorlari, anahtarlar, hortumlar vb.) var ise kendi Ureticilerinin garantisine tabidir.
Graco, aliciya bu garantilerin ihlali igin her tiirli talebinde makul bir sekilde yardimci olacaktir.

Graco higbir durumda, gerek sézlesme ihlali, garanti ihlali ya da Graco'nun ihmali gerekse bir baska
nedenden dolayi, Graco'nun isbu s6zlesme uyarinca ekipman temin etmesinden ya da bu sézlesme
ile satilan herhangi bir Grliin ya da diger mallarin saglanmasi, performansi ya da kullanimindan
kaynaklanan dolayl, arizi, 6zel ya da sonug olarak ortaya ¢ikan zararlardan sorumlu tutulamaz.

GRACO KANADA MUSTERILERI iCIN

Taraflar, isbu belgenin yani sira, bu belgeye uygun olarak veya bu belgeyle dogrudan ya da dolaylh
olarak baglantili olarak hazirlanan, verilen veya baglatilan tim belge, teblig ve yasal islemlerin
Ingilizce hazirlanmasini sagladiklarini kabul ederler. Les parties reconnaissent avoir convenu que
la rédaction du présente document sera en Anglais, ainsi que tous documents, avis et procédures
judiciaires exécutés, donnés ou intentés, a la suite de ou en rapport, directement ou indirectement,
avec les procédures concernées.

Graco Bilgileri

Graco UrUnlerine iliskin en son bilgiler icin www.graco.com adresini ziyaret edin.
Patent bilgileri i¢in bkz. www.graco.com/patents.

Siparis vermek igin Graco Distribiitoriiniz ile iletisime gegin veya en yakin distribitori 6grenmek
icin telefonla arayin.

Telefon: 612-623-6921 veya Ucretsiz Hat: 1-800-328-0211 Faks: 612-378-3505

Bu belgede yer alan tim yazili ve gorsel veriler, basildigi sirada mevcut olan en son Uriin bilgilerini yansitmaktadir. Graco haber
vermeksizin, istedigi zaman degisiklik yapma hakkini sakli tutar

Orijinal Talimatlar. This manual contains Turkish. MM 3A2527

Graco Genel Merkezi: Minneapolis
Uluslararasi Ofisler: Belcika, Cin, Japonya, Kore
GRACO INC. AND SUBSIDIARIES + P.O. BOX 1441 - MINNEAPOLIS MN 55440-1441 - ABD
Telif Hakki 2019, Graco, Inc. Tiim Graco iiretim yerleri ISO 9001 onayldir.

WWW.graco.com
Revizyon M, Subat 2022
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